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A. WARUNKI OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) odnosi sie do wymagan wspdélnych dla robét objetych zaméwieniem
0 hazwie:
»Rozbudowa Istniejacego Budynku Gminnego Zakladu Opieki Zdrowotnej - Instalacja Elektryczna
i Niskopragdowa Wewnetrzna”.
1.2. Zakres stosowania Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Szczegoétowa Specyfikacjag Techniczng
Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi dla poszczegdlnych
obiektéw i rodzajéw robét. Specyfikacje Techniczne zgodne sg z zasadami ,Wytycznych zlecania robét, ustug
i dostaw w drodze przetargu” i uwzgledniajg normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujgce sie do robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik Budowy - dziennik wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
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przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania roboét.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jej zakonczeniu.
Inwestor - osoba reprezentujgca interesy Zamawiajgcego przedsiewziecia, akceptujgca poczynania Wykonawcy
na budowie, zatwierdzajgca, ewentualnie korygujgca je.

Inspektor Nadzoru - osoba reprezentujgca interesy Inwestora kontrolujgca zgodno$¢ realizacji budowy
z projektem, sprawdzajgca jakosc¢ i odbierajgca roboty budowlane.

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Ksiega Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzgcy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaréw dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych
zatgcznikow; wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia
wszystkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z Dokumentacjg Projektows.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Przedmiar robét - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego zadania budowlanego.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag itp.

Rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robat.

Slepy Kosztorys/Przedmiar - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigcg odrebng cato$¢ technologiczng, zdoing do
samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robo6t zwigzanych z termomodernizacjg budynku.

Przyjete oznaczenia i skroty

PN - Polska Norma

BN - Branzowa Norma

OST - Ogolne Specyfikacje Techniczne ST - Specyfikacje Techniczne

DP - Dokumentacja Projektowa

PZJ - Program Zapewnienia Jakosci

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg
i poleceniami Inwestora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy, Ksiege Obmiaréw oraz
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST. Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za
zagospodarowanie i ochrone placu budowy.

1.5.2. Przedmiot inwestycji.

Przedmiotem inwestycji jest jak w pkt 1.1.

1.5.3. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym
w dokumentaciji.

W przypadku istotnych zmian w stosunku do DP, dokonanych podczas realizacji obiektu, Wykonawca zobowigzany
jest do wykonania dokumentacji powykonawczej. Koszty dokumentacji powykonawczej w catosci obcigzajg
Wykonawce wygrywajgcego przetarg.

Koszty Dokumentacji Powykonawczej Wykonawca uwzgledni w Cenie Kontraktowej. Wszelkie zmiany
w Dokumentac;ji Projektowej powinny by¢ wprowadzone na pismie i autoryzowane przez Inwestora. Istotne zmiany
Dokumentaciji Projektowej powinny by¢ wprowadzone przez Inwestora po uzgodnieniu z Projektantem.
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Jezeli w trakcie wykonywania robét okaze sie koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Inwestora, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przediozy je
Inwestorowi do zatwierdzenia.
1.5.4. Zgodnos¢ robét z Dokumentacja Projektowg i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowig czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentac;ji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlinych dokumentéw obowigzuje nastepujgca kolejnosé ich
waznosci:
1) Specyfikacje Techniczne,
2) Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczenn w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku
rozbieznodci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty
i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.
Dane okreslone w Dokumentaciji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowli musza by¢
jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogqg przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne
z Dokumentacjg Projektowg lub ST i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.5.5. Informacja o terenie budowy
Dziatka jest wtasnoscig Powiatu Bierurisko-Ledzinskiego w uzytkowaniu Gminnego Zaktadu Opieki Zdrowotnej
w Bojszowach.
Pod poziomem terenu przebiegajg sieci kanalizacji, wody, kabel nN, kabel teletechniczny. Dziatka posiada dojazd
od ul. Sw. Jana. Zaktad Opieki Zdrowotnej potozony jest na dziatce 737/43.
Wykonawca ma obowigzek tak zorganizowac roboty, aby nie dopusci¢ do dewastacji. Wszelkie uszkodzenia
nawierzchni lub elementéw zagospodarowania Wykonawca usunie na wtasny koszt. Jezeli wystgpi sytuacja, ktora
bedzie kolidowata z robotami nalezy uzgodni¢ jg z Inspektorem Nadzoru i Inwestorem.
1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisdw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wptyw na:
a) Lokalizacje baz, magazynow, skladowisk i drog dojazdowych,
b) Srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:

21. zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

22. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

23. mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie budowy w pomieszczeniach
biurowych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem os6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie
uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego. Wszelkie
materiatly odpadowe do robdét bedg mialy Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu roboét ich szkodliwos¢ zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy. Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od
wiadciwych organdw administracji panstwowe;.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy Materiaty uzyte do
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wykonania zadania muszg posiadac¢ atesty, certyfikaty.

1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedgcych wiascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaciji

Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen

w czasie trwania budowy, Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Inspektora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet

i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inwestora.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu kohcowego odbioru. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki
sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien
rozpocza¢ roboty utrzymane nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. W trakcie realizacji
zadania Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania w nalezytym stanie czysto$¢ nawierzchni, po ktorych sie
porusza podczas wykonywania zadania.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, kitdére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robaét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnianie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciaglty bedzie
informowac Inwestora o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.5.13. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Inwestora. JeSli Inwestor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych
robot, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez Inwestora.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystanie jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
rob6t Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inspektora.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materiatow

z jakichkolwiek zrédet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym optaty, wynagrodzenia i inne koszty zwigzane z dostarczeniem
materiatéw.

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwérnie materiatbw mogg by¢é okresowo kontrolowane przez Inspektora w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.
2.4. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy lub zlozone
w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jesli Inspektor zezwoli wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych
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robét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to ich koszt zostanie przewarto$ciowany.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda potrzebne na budowie, byty

zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwos¢ do robot oraz byty dostepne do

kontroli przez Inwestora.

Miejsce czasowego sktadowania bedzie zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy lub poza Terenem Budowy

w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Wszelkie materiaty i urzagdzenia zastosowane w Dokumentacji Projektowej mozna zastgpi¢ rownowaznymi stosujgc

te same parametry techniczne i wymagania funkcjonalne poparte certyfikatami, Swiadectwami dopuszczenia,

atestami w zaleznos$ci od wymagan wynikajgcych z odpowiednich przepiséw.

Wykonawca powiadomi Inspektora o wyborze materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢

pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na

jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien

odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robét,

zaakceptowanym przez Inwestora. W przypadku braku takich ustalen, w dokumentach, sprzet powinien byc¢

uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi

w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet, bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie

i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony S$rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego

uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do

uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych

robotach, wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje. Wybrany sprzet,

po akceptacji przez Inwestora, nie moze by¢ zmieniany bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia

niegwarantujgce zachowania warunkéw Kontraktu, zostang zdyskwalifikowane i niedopuszczone do pracy.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, kidre nie wpltyng niekorzystnie na

jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniac

prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniami Inspektora,

w terminie przewidzianym umowg. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie

zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych

materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem robét

oraz poleceniami Inspektora. Ze wzgledu na specyficzny charakter obiektu, Wykonawca zorganizuje tak roboty,

aby nie utrudniaé biezgcej dziatalnosci osrodka. Wykonawca opracuje i przedstawi szczegdtowy harmonogram

robo6t. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez

Wykonawce na wiasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora program zapewnienia

jakosci, w ktérym przedstawi namierzony sposdb wykonywania robé6t, mozliwosci techniczne, kadrowe

i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST. Program zapewnienia

jakosci bedzie zawierat:

a) czes¢ ogolng opisujaca:

» organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robdét,

e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

*  bhp,

» wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

* wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegodlnych elementdw robot,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych roboét,

* wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli, sposob i forme gromadzenia wynikéw badan, zapis
pomiaréw, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowang
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forme przekazywania tych informaciji Inspektorowi,
b) czes¢ szczegdtowg 0gdling opisujgcy dla kazdego asortymentu robot:
* wykaz maszyn i urzadzenh wraz z ich parametrami technicznymi, rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu,
» sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkoéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,
» sposob i procedure pomiardéw i badan.
6.2. Zasady kontroli jakosci
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakos¢ materiatdw. Zapewni on odpowiedni system
kontroli, personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek
i badan materiatow oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenie badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw i robdt z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST jednak nie
rzadziej niz jest to okreslone w ST, normach i wytycznych.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i rob6t ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek
Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badanh.
Inspektor bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora. Prébki
dostarczone przez Wykonawce do badah wykonywanych przez Inspektora bedg odpowiednio opisane
i 0znakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora.
6.4. Badania i Pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, nalezy stosowa¢ wytyczne krajowe lub inne procedury
zaakceptowane przez Inspektora.
Przed przystgpieniem do pomiaréw i badah Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie
badania.
Wyniki pomiaréw i badan Wykonawca przedstawi na pismie do akceptacji Inspektora.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak
niz w terminie okreslonym w PZJ.
6.6. Badania prowadzone przez Inspektora
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébki
badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.
Inspektor moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne to Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badah. W takim przypadku catkowite
koszty powtdrnych lub dodatkowych badan pokryje Wykonawca.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
= certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
= deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
3. Polskg Norma,
4. aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w punkcie a),
C) spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktdérych powyzsze dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny te cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore
nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajagcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy trenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
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spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonywane trwatg
technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim bez przerw.
Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika
i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora.
6.8.2. Ksiega Obmiarow
Ksiega obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementoéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciagty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
Ksiegi Obmiarow.
6.8.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne, wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w PZJ.
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora.
6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

- Pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

- Protokoly przekazania terenu budowy,

- Umowy cywilno-prawne,

- Protokoty odbioru robot,

- Protokoly z narad i ustalen,

- Korespondencja na budowie.
6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wglgdu na zyczenie
Zamawiajgcego.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi robét sg: 1 m2, 1 m3, 1 mb, 1 szt. 1 kpl.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inspektora przy udziale wykonawcy:
a) odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbidr czesciowy,
c) odbior ostateczny,
d) odbiér pogwarancyjny.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robot.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy powiadomieniu Inspektora.
Jakosc i ilosci robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa,
ST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbiér czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robo6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.
8.4. Odbiér ostateczny
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i warto$ci.
Catkowite zakonhczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora.
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Odbiér ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez
Inspektora zakohczenia robét i przyjecia dokumentéw wymienionych ponizej.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacjg
Projektowg i ST.
W toku ostatecznego odbioru robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej w Dokumentacji Projektowej i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong warto$¢ wykonanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest Protokdt Ostatecznego Odbioru Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac¢ nastepujace dokumenty:
1. Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata sporzgdzona
w trakcie realizacji umowy.
2.Specyfikacje Techniczne podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajgce lub zamienne.
3.Recepty i ustalenia technologiczne.
4.Dzienniki Budowy i Ksiege Obmiarow.
5.Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ.
6.Deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i PZJ.
7.0pinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikdw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i ST.
8.Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych (np. przetozenie istniejgcych sieci) oraz protokoty
odbioru i przekazywania tych robot wiascicielom urzgdzen.
9.Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu.
10.Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacegdo.
Terminy wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
ostatecznego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, sktadajgce sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentaciji projektowe;j.
Ceny jednostkowe robét bedg obejmowac:
6.3.4. robocizne bezpos$rednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
6.3.5. warto$¢ materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw i transportu na teren
budowy,

6.3.6. warto$¢ pracy maszyn i sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
6.3.7. Kkoszty odwozu i utylizacji odpadow,
6.3.8. koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
6.3.9. podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa prawo budowlane, z dn. 7 lipca 1994 r. Dz. U. Nr 106/2000, poz. 1126 z pézniejszymi zmianami) — Prawo
budowlane (jednolity tekst Dz. U. Z 2003 r. Nr.207, poz.2016 z pézn. zmianami)
Ustawa Prawo ochrony srodowiska z dn. 27. 04. 2001 r. (Dz. U. Nr 62, poz. 627)
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Ustawa o odpadach, z dn. 27 kwietnia 2001 r. (Dz. U. Nr 62, poz. 628)

Ustawa o drogach publicznych z dn. 21. 03. 1985 r (Dz. U. Nr 14 z 1985 r. Poz. 60, tekst jednolity Dz. U. z dn.
26.06.2002 r. z p6zno zmianami)

Rozp. Min. Pracy i Polit. Spat. z dn. 14.03.2000 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach
transportowych. (Dz. U. Nr 26, poz. 313, 2000 r.).

Rozp. Min. Pracy i Polit. Spat. z dn. 26. 09. 1997 r. w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy.
(DzU. Nr 129, poz. 844, 1977).

Rozp. Min. Bud. i Przem. Mat. Bud. z 28. 03.1972 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu
robot budowlano montazowych i rozbiérkowych. (DzU. nr 13, poz. 93,1972 r.).

Rozp. Min. Spraw wew. i Adm. Z dn. 16.06.2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych
obiektéw budowlanych i terenéw. Dz. U. Nr121, poz.1138

Rozp. Min. Spraw wew. i Adm. z dn. 31.07 1988r. w sprawie systemow oceny zgodnosci, wzoru deklaraciji
zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie ( Dz. U. Z 1998 r. Nr 113, poz.728)

Raz. Min. Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
budynki i ich usytuowanie Dz. U.Nr75 poz.690,

11. UWAGI KONCOWE:

Niniejsza specyfikacje nalezy rozpatrywaé tacznie z projektem wykonawczym i przedmiarem roboét.

ST 06.01 INSTALACJE ELEKTRYCZNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru zwigzanych z jak
w pkt 1.1. Warunki Ogdlne.
1.2. Zakres stosowania SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
SPECYFIKACJA TECHNICZNA jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia i realizacji robét wymienionych ponizej:
a/ INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE:
- instalowanie tablic rozdzielczych,
- uktadanie przewodéw i kabli,
- montaz osprzetu elektrycznego,
- montaz oswietlenia ogolnego,
- pomiary elektryczne.
1.4 Okreslenia podstawowe.
Jak w czesci ogolnej.
1.5 Ogdine wymagania dotyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w dokumentacji projektowej. Instalacje powinny by¢ wykonane
zgodnie z Polskimi Normami, obecnie obowigzujgcym prawem budowlanym i wymaganiami wszelkich wtadz
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lokalnych, przepiséw i regulacji terenowych.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego oraz za bezpieczenstwo i higiene pracy.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Jak w czesci ogolnej.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej. Dokumentacja ta
zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.
Dokumentacje powykonawczg sporzgdzi Wykonawca na wtasny koszt, chyba ze umowa stanowi inaczej.

1.5.3 Zgodnosé¢ robét z dokumentacja projektowq i specyfikacja techniczna.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig czes$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sg obowigzujgce
dla Wykonawcy tak jakby byty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen
w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materialy muszg by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu. Cechy materiatow i elementéw obiektéw i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to
nalezy przyjg¢ tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robét. W przypadku gdy materiaty lub
roboty nie sg w peini zgodne z dokumentacjg projektowg lub specyfikacjg techniczng i wptyneto to na
niezadowalajgcg jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty i roboty nie zostang zaakceptowane przez
Zamawiajgcego. W takiej sytuacji elementy robét powinny byé niezwtocznie rozebrane i zastgpione innymi na koszt
Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materiatéw i sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty zgodnie

z wytycznymi ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajgcego projekcie organizacji zaplecza i robot. Koszt
zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponosi wykonawca.

1.5.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca robét instalacyjnych ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajgce przed:
zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi
substancjami, przed przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami, oraz przed
przekroczeniem norm hatasu i mozliwoscig powstania pozaru. Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji
norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony $rodowiska obcigzajg Wykonawce robdét. Wody
powierzchniowe i gruntowe nie mogg byé zanieczyszczone w czasie robot. Baza sprzetu i transportu moze zostac
Zlokalizowana na terenie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii projektu organizacji zaplecza przez
lokalne stuzby ochrony $rodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac innej technologii robét, na wyzszym
poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem wstrzymania robot.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie
materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot muszg mie¢ aprobate techniczna wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajgcg brak szkodliwego oddziatywania materiatu na
Srodowisko. Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia wedlug warunkéw szczegoétowych
kontraktu, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na i nad powierzchnig ziemi i za urzgdzenia podziemne, oraz uzyska
od witascicieli tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu
lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji

i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest przewidzie¢ rezerwe czasowg

w harmonogramie robét na wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przetozenia instalacji podziemnych i powiadomi¢
Zamawiajacego oraz wiasciciela uzbrojenia o zamiarze rozpoczecia robét. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
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wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi urzagdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajgcego.

1.5.9 Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca dostosuje sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow i wyposazenia
na i z terenu robo6t. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét uszkodzonych w wyniku przewozu
nadmiernie obcigzonych pojazdéw i tadunkow.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzegaé wszystkich przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy. W szczegoélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzagdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet

i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagarn okreslonych
powyzej nie podlegajg oddzielnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie roboét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od
daty ich rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakohczenia robot przez Zamawiajgcego. Wykonawca bedzie
utrzymywaé roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby
obiekty i budowle lub ich elementy byly w zadawalajgcym stanie przez caty czas do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego
powinien wznowié¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaganh prawnych odnosnie ich wykorzystywania, a o swoich dziataniach w sposéb ciggly bedzie
informowat Zamawiajgcego.

1.5.13 Réwnowaznos$¢ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetniaé majg materiaty, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Mogag by¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajgce zasadniczo réwny lub wyzszy poziom
wykonania, pod warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajgcego.

Kody CPV

45317300-5 Instalowanie elektrycznych urzadzen rozdzielczych

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45316000-5 Instalowanie systeméw oswietleniowych i sygnalizacyjnych

45231400-9 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
rob6t Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczgce zrodla ich wytwarzania, zamawiania lub
wykonywania, odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do ich zatwierdzania przez
Zamawiajgcego. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszystkie
materiaty z danego zrdédta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob cigglty spetniajg wymagania
specyfikacji technicznej i dokumentacji projektowej w czasie postepu robdt. Wszystkie zastosowane materiaty
muszg posiada¢ odpowiednie certyfikaty lub aprobaty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie. Rodzaje
materiatéw okresdlono w dokumentacji oraz przedmiarach robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, badz ztoZzone
W miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jesli Zamawiajgcy zezwoli na uzycie tych materiatdw do innych
robét, niz do tych dla ktérych zostaly zakupione, to koszt materiatdw zostanie przewartosciowany przez
Zamawiajgcego. Kazdy rodzaj robdt, w kiérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc sie z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwosé do robét i byly dostepne do kontroli przez
Zamawiajacego. Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie. terenu budowy
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w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow.
Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Zamawiajgcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé pdzniej zmieniany bez zgody
Zamawiajgcego.

2.5. Zestawienie materiatéw

Lp. Wyszczegolnienie Jedn. llos¢ Uwagi
Kable i przewody
1. Przewod YDY 2x1,5mm? 450/750V m 30
2. Przewdd YDYZo 3x1,5mm? 450/750V m 200
3. Przewdd YDYZo 4x1,5mm? 450/750V m 40
4. Przewdd YDYZo 3x2,5mm? 450/750V m 180
5. Przewdd YDYZo 5x10mm? 450/750V m 25
6. Kabel elektroenergetyczny YKYzo 5x16mm? 0,6/1kV m 12 Nowy GLZ
7. | Kabel niepalny NKGs E90 3x1,5mm? m 40 E:oi przycisku  wyt.
Korytka, kanaty i rurki instalacyjne
1 Korytko kablowe szerokosci 100mm typu RKSM610 m 80 OBO-
' kompletne wraz z systemem zamocowan BETTERMANN
OBO-
2. Kanat kablowy 53x100 GEK-K53100 m 10 BETTERMANN
OBO-
3. Rurka RGS 32 m 30 BETTERMANN
OBO-
4. Rurka RGS 40 m 40 BETTERMANN
Zespot przytgczeniowy w kanale instalacyjnym GEK-K53100
53 x100 z wyposazeniem: OBO-
5. gniazdo 2x2P+Z Data z kluczem, kpl 5 BETTERMANN lub
gniazdo 2x2P+Z, réownowazne
2x gniazdo RJ45 kat.6 ekranowane
Oprawy oswietleniowe
1. FS.1H35QR szt 11 ES-SYSTEM
2. SYSTEM 6000BIS-O STRUKTURA 6x54W szt 1 ES-SYSTEM
3. SRT254.PA szt 6 ES-SYSTEM
4. SRT254.PA z mod. podtrzymania bateryjnego 1h szt 1 ES-SYSTEM
5. TR236.DP EVG szt 7 ES-SYSTEM
6. TR236.DP EVG z mod. podtrzymania bat. 1h szt 4 ES-SYSTEM
7. BP.N136 EVG szt 3 ES-SYSTEM
8. DN140 szt 2 ES-SYSTEM
9. Tasma LED 22W |1=3m szt 1 ES-SYSTEM
10. Tasma LED 50W 1=8m szt 1 ES-SYSTEM
11. Tasma LED 55W 1=9m szt 1 ES-SYSTEM
12. | WYLACZNIK POJEDYNCZY OSW. 16A 250V plt szt |4 HAGER linia
) ' FIORENA
- : HAGER linia
13. WYLACZNIK SWIECZNIKOWY OSW. 16A 250V plt szt 6 FIORENA
Osprzet
: HAGER linia
1. Gniazdo wtykowe 1-fazowe 230V, 16A, p/t, IP44 kpl 5 FIORENA
: HAGER linia
2. Gniazdo wtykowe 1-fazowe 230V, 16A, p/t kpl 12 FIORENA
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3. | Puszka konicowa fi 60 | szt | 27 |
Instalacja odgromowa
1. Drut FeZn 98 m 72
Zigcze kontrolne w studzience kpl 3 G,ALMAR. lub
rownowazne
3. Bednarka ocynkowana FeZn 30x4 m 54
Rozdzielnice
_ | Tablica elektryczna TE natynkowa w obudowie typu Pragma | kpl 1 Np. Schneider-
IP40 z wyposazeniem wg rys. 111.4/6 electric lub
réwnowazne
— |Obudowa p/t z zabezpieczeniem przedlicznikowym kpl 1 Np. Sabaj
z wyposazeniem wg rys. 111.4/6 lub réwnowazne
- | Wytacznik ppoz pradu n/t kpl 1 Np. ABB lub
rébwnowazne
Doposazenie istniejgcej rozdzielnicy gtéwnej budynku: kpl 1 Np. Schneider-
- |- podstawa bezpiecznikowa STI z wktadkami (3x25A), electric lub
- wylgcznik instalacyjny C60N B10 rébwnowazne
Sie¢ strukturalna
1 SKL - Szafa dystrybucyjna wiszgca 10” | kpl 1 Np. CCpartners lub
' Zz wyposazeniem wg rys. II1.4/7 rbwnowazne
Kabel TrueNet kat.6 UTP, wersja LSOH m 80 Kabel TrueNet
2. kat.6 UTP, wersja
LSOH

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot musi by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy, musi odpowiadaé
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Zamawiajgcego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt zgodnie

z zasadami okreslonymi w dokumentaciji projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach Zamawiajgcego

w terminie przewidzianym umowag. Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska, przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy
Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja
projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji Zamawiajgcego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzgdzenia oraz
narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatéw. Dobdr srodkéw transportowych Wykonawca
przedstawia do akceptacji Zamawiajgcego. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt
zgodnie zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie
przewidzianym umowa. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce
przepisow ruchu drogowego. Wykonawca bedzie na biezgco i na wiasny koszt usuwaé wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonywania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja-projektowg, wymaganiami
specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robo6t zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Zamawiajgcego.
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5.2 Wspétpraca Zamawiajgcego i Wykonawcy.

Zamawiajagcy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jako$cig robét, oceng jako$ci

materiatdw i postepem robdt, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjg dokumentac;ji

projektowej i Specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez

Wykonawce. Jest on upowazniony rowniez do kontroli wszystkich robdt i kontroli wszystkich materiatdéw

dostarczonych na budowe Ilub na niej produkowanych, wiaczajgc przygotowanie i produkcje materiatow.

Zamawiajgcy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktére nie

spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej. Przy

podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan materiatdéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace

przy produkcji i przy badaniach materiatébw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne

czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane nie pozniej niz w

czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robot. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Ogolne warunki wykonania robét:

Trasy instalacji powinny by¢ prowadzone tak, aby zapewnic:

1.tatwy dostep do obwodow elektrycznych na catej trasie wykonanej instalacij,

2.bezkolizyjnos¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami,

3.mozliwos¢ catkowitej wymiany instalacji i przewoddw bez naruszania konstrukcji budynku.

Ponadto:

4.poziome odcinki przewodow elektrycznych powinny by¢ usytuowane co najmniej 0,1 m ponizej przewodow z

instalacjg gazowg (jezeli gaz jest Izejszy od powietrza),

5.przewody elektryczne krzyzujgce sie z instalacjg gazowa powinny by¢ oddalone od niej co najmniej 0,02 m,

6.dla instalacji z gazem ciektym przewody elektryczne nalezy umieszcza¢ co najmniej 0,1 m powyzej przewodow

gazowych.

Trasy przewodow nalezy wykonywac w liniach prostych, rownolegtych do krawedzi $cian i stropéw. Tablice

z aparatami zabezpieczajgcymi nalezy umieszczaé tak, aby zapewnié¢ tatwg obstuge oraz ochrone przed dostepem

0s6b niepowotanych. Mocowanie sprzetu i osprzetu elektrycznego nalezy wykonac¢ zgodnie ze sztukg

i wymaganiami polskich norm. Budynek powinien mieC¢ potgczenia wyrownawcze gidwne. Potgczenia

wyrownawcze gtéwne nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami wtasciwej normy.

Instalacje odbiorcze

Do jednego obwodu nie powinno sie przytgczac wiecej niz 10 gniazd wtyczkowych.

Kazdy z obwoddéw powinien mie¢ oddzielne zabezpieczenie przed skutkami przecigzenia lub zwarcia.

Przekroje przewodéw w instalacji odbiorczej powinny by¢ nastepujace:

7.dla obwodow oswietlenia nie mniej niz 1,5 mm?,

8.dla obwodow gniazd wtyczkowych ogdélnego przeznaczenia nie mniej niz 2,5 mm?,

9.dla odbiornikéw wymagajgcych indywidualnego zabezpieczenia nie mnigj niz 1,5 mm?2.

Instalacje ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

Ochrona przeciwporazeniowa

Postanowienia dotyczgce ochrony przeciwporazeniowej w obiektach budowlanych zawarte sg w normie PN-HD

60364-4-41 ,Instalacje elekiryczne niskiego napiecia. Czes$¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed porazeniem elektrycznym.”

Wszystkie potgczenia i przylgczenia przewoddw bedacych elementem ochrony przeciwporazeniowej powinny byé

wykonane w sposéb pewny, trwaty chronigcy przed korozja.

Przewody nalezy tgczyé ze sobg przez zaciski przystosowane do materiatu, przekroju oraz liczby tgczonych

przewodow, a takze srodowiska, w ktérym potgczenie to ma pracowac.

ROZDZIELNICA ELEKTRYCZNA

Typ oraz wyposazenie rozdzielnicy podano w dokumentacji projektowe;j.

Dla montazu rozdzielnicy n/t nalezy wykonac¢ slepe otwory pod osadzenie kotkow kotwigcych, nastepnie mocowac

rozdzielnice oraz wyposazenie.

PRZEWODY | KABLE

Z rozdzielnicy zostang rozprowadzone obwody oswietlenia, gniazd wtyczkowych, rolet zewnetrznych, gniazd

komputerowych itp.

Obwody gniazd wtyczkowych wykonaé¢ przewodami YDYzo 3x2,5 mm2, natomiast obwody oswietleniowe

przewodami 3x1,5 mm2 4x1,5 mm2. Przewody od rozdzielnicy prowadzi¢ w tynku, na korytku.

OSPRZET ELEKTRYCZNY

Roboty montazowe bedg realizowane zgodnie z:

- Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych Cze$é V Instalacje Elektryczne,
Wydanie Il, wydanymi przez Ministerstwo Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych w 1981 r.
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- Przepisami Budowy Urzgdzen Elektroenergetycznych,

- instrukcjami montazu,

- instrukcjami producentow urzgadzen.

Zastosowane materiaty i konstrukcje spetniajg wymagania okreslone w Polskich Normach, Przepisach Budowy
Urzadzen Elektroenergetycznych oraz w instrukcjach producentéw.

Osprzet elektryczny nalezy stosowac jako p/t, zastosowano nastepujacy osprzet:

- puszki rozgatezne,

- taczniki pojedyncze,

- taczniki Swiecznikowe,

- gniazda pojedyncze z uziemieniem,

- gniazda pojedyncze bryzgoszczelne z uziemieniem,

- gniazda podwdjne w zespotach przytgczeniowych,

- gniazda podwdjne typu DATA w zespotach przytgczeniowych.

Instalacje o$wietleniowg zaprojektowano w oparciu o norme PN - EN 12464-1:2004 ,Swiatlo i o$wietlenie.
Oswietlenie miejsc pracy. Czes¢ 1. Miejsca pracy we wnetrzach.”. Dobrano oprawy gtéwnie swietlowkowe. Z tablic
rozdzielczych zostang rozprowadzone obwody oswietlenia ogdélnego. Obwody oswietlenia wykonac¢ przewodami
3x1,5 mm2, 4x1,5 mm2. Przewody od tablicy prowadzi¢ w korytkach kablowych w bruzdach p/t .

Dodatkowa ochrona przed porazeniem pragdem elektrycznym

Jako system ochrony dodatkowej przed porazeniem prgdem elektrycznym zastosowano szybkie wytgczenie
zasilania. Instalacja zasilajgca wykonana bedzie w ukiadzie TN-C (L1,L2,L3, PEN) a odbiorcza w TN-S
(L1,L2,L3,N,PE).

Rozdziat przewodu PEN na N i PE wykonano w gtéwnym wytgczniku pradu zlokalizowanym przy elewacji budynku
- punkt ten nalezy uziemic (potgczy¢ z uziomem otokowym).

Stosowanie systemu szybkiego wytgczenia zasilania wymaga stosowania potgczen wyréwnawczych tzn. rury
metalowe CO, wody, przewdd ochronny PE powinny byé potgczone z gtdwng szyng wyréwnawczg przewodem LY
w izolacji zotto-zielonej. Impedancja petli zwarcia i charakterystyki czasowo-prgdowe powinny zapewnic
samoczynne wytgczenie zasilania w okreslonym czasie tj. 0,4 s.

Spetniony musi by¢ nastepujgcy warunek:

Zsxl.=U,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewniania jakosci robot

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonywanie robét zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacjg
techniczna oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci
powinien zawierac:

- organizacje wykonywania robat,

- termin i sposdb prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét - zasady BHP,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne wykaz oséb,

- odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoinych elementéw robdét,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium) sposdb oraz forme gromadzenia
wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt

w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Zamawiajgcemu wykaz
maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy
sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jakos¢ materiatdéw. Zapewni on odpowiedni system kontroli
wigczajgc personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy. Wykonawca musi
przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji technicznej i specyfikacji robé6t. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okre$lone w normach i wytycznych. W przypadku gdy nie
zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia
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i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okre$lajgcych procedure badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury zaakceptowane przez Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca
powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

6.4 Raporty z badan.

Wykonawca musi przekazywaé Zamawiajgcemu kopie raportu z wynikami badanh jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci. Wyniki badan bedg przekazywane
Zamawiajgcemu na formularzach wedtug dostarczonego przez Niego wzoru Ilub innych przez Niego
zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych przepiséw i dokumentow technicznych.
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normg, lub Aprobatg techniczng, w przypadku wyroboéw, dla
ktérych nie ustanowiono PN, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong powyzej i ktére spetniajg wymogi
specyfikacji.

W przypadku materiatéw dla ktérych w/w dokumenty nie sg wymagane, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiada¢ dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w
dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.
6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zatgczone do Dziennika Budowy
protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem
Kierownika Budowy i Zamawiajgcego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowej,

- uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robdét,

- termin rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robdt,

- przebieg robdt w formie istotnych informac;ji - uwagi i polecenia Zamawiajgcego daty i przyczyny przerw

w robotach i wstrzymania robét zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, cze$ciowych
i koncowych odbioréw robaét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentac;ji projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych,

- dane dotyczgce sposobu realizacji zabezpieczenia robot,

- dane dotyczgce jakosci materiatdw, pobieranych prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan inne informacje
istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przedtozone
Zamawiajgcemu do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje
Zamawiajacego do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robét.

Rejestr obmiaréw - stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robét. Obmiary
wykonywanych rob6t przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru
obmiardéw.

Pozostate dokumenty budowy: pozwolenie na budowe, protokoly przekazania placu budowy, umowy
cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robat,
protokoty z narad i ustaleh, korespondencja na budowie.

Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposéb przewidziany prawem.
Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru roboét.

Obmiar robét okresla faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg

Opracowal: inz. Trocer Stanistaw Strona 19 z 44




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Instalacje elektryczne i niskopradowe

Projektows i specyfikacjg techniczng. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych robét
bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i w czasie okreslonym w umowie.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot musi zyska¢ akceptacje
Zamawiajgcego. Jezeli sprzet wymaga badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacyjne.

7.3 llos¢ jednostek

Jak w przedmiarze robot

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy:

a) odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu b) odbiér czesciowy

c) odbiér ostateczny

d) odbioér pogwarancyjny

8.2 Odbidr robot zanikajacych.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru dokonuje Zamawiajgcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jak w czesci ogdlnej pkt 9

10. NORMY:

PN INC 60364-1 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmioti wymagania podstawowe"
PN HD 60364-4-41 ‘Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Czes¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem elektrycznym."

PN IEC 60364-4-43 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed pradem przetezeniowym ."

PN IEC 60364-4-442 "Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed przepieciami ."

PN IEC 60364-4-443 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczehstwo.
Zastosowanie srodkow ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo. "

PN IEC 60364-4-47 " Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed porazeniem prgdem elektrycznym ."

PN IEC 60364-4-473" Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczehstwo.
Srodki ochrony przed pragdem przetezeniowym ."

PN IEC 60364-5-51 " Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Postanowienia ogélne ."

PN IEC 60364-5-523" Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa dtugotrwata przewodow."

PN IEC 60364-5-53 " Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza."

PN IEC 60364-5-54 " Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne."

PN IEC 60364-5-56 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Instalacje bezpieczenstwa."

PN IEC 60364-6-61 " Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze.

PN-83/E-063 05 "Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania"

PN-84/E-02033 "Os$wietlenie pomieszczen"

PN-61/E-0 1 002 "Przewody elektryczne. Podziat i oznaczenia"

PN-55/E-05021 "Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci przewodow i kabli."

PN-911E-05160 "Rozdzielnice niskonapieciowe. Wymagania dotyczgce zestawéw badanych w petnym i niepetnym
zakresie badan."

PN- 76/E-05021 "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa. "

PN-88/E-08501 "Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa."

PN- 7 6/E-90301 "Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych. | powtoce poliwinylowe
napiecie znamionowe 0,6/1kV."

PN-93/E-90401 "Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV."

PN-89/E-05003/1 "Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych"
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PN IEC 61024-1 "Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdlne".

ST 06.02 INSTALACJA ODGROMOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej. Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru roboét instalacji odgromowe.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robo6t objetych Specyfikacjg Techniczna.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie instalacji odgromowe;j.

1.4. Ogdblne wymagania dotyczace robot.

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST
i poleceniami Inspektora.

Wymagania i badania techniczne przy odbiorze czesciowym i koricowym roboét instalacji odgromowej reguluje
norma PN-IEC61024-1:2001, PN-IEC61024-1-1:2001, PN-IEC6124-1-2:2002 i PN-86/E-05003/01.

Urzadzenia piorunochronne nalezy wykonywac z jednego rodzaju materiatu.

W przypadku zastosowania dwdch rodzajow metalu nalezy w miejscach tgczenia zastosowacé ztgczke
dwumetalowsg, zabezpieczong przed korozja.

Czes$¢ nadziemng urzgdzenia piorunochronnego nalezy dostosowac¢ do konstrukcji budynku i zabezpieczy¢ od
uszkodzer mechanicznych i przed korozjg.

Wszystkie elementy budowlane nieprzewodzgce, wystajgce ponad powierzchnie dachu nalezy wyposazyé

w zwody i potgczyé z siatkg zwodow na powierzchni dachu.

Wszystkie metalowe czedci znajdujgce sie na dachu budynku nalezy potgczy¢ z najblizszym zwodem lub
przewodem odprowadzajgcym.

2. MATERIALY.

Do roboét instalacji odgromowej nalezy stosowac:

a) Bednarke stalowg ocynkowang Fe-Zn 30x4 mm,

b) Drut stalowy ocynkowany fi 8 mm

c) Ztacza srubowe uniwersalne krzyzowe

d) Ztgcza kontrolne

e) Rure RVKL21

f) Materialy pomocnicze

3. SPRZET.

Roboty wykonaé recznie z uzyciem wiertarek udarowych dla zamocowania uchwytéw. Roboty mozna wykonywaé
przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora.

4. TRANSPORT.
Materiaty i sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora,
W sposoOb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogoéine
Zwody poziome niskie powinny by¢ wykonane z zachowaniem ponizszych zasad:
Drut przeznaczony na zwody powinien by¢ przed montazem wyprostowany za pomocag wstepnego naprezania lub
przy zastosowaniu odpowiedniego urzgdzenia prostujgcego.
Zwody poziome powinny by¢ montowane przy uzyciu odpowiednich wspornikoéw odstepowych.
Zwody poziome nieizolowane powinny byé uktadane przy zachowaniu nastepujgcych odstepéw od powierzchni
dachu:

e co najmniej 2 cm na dachu o pokryciach niepalnych lub trudno zapalnych,

e co najmniej 40 cm na dachu o pokryciach z blach nie spetniajgcych warunkéw niepalnosci.
Uktad i lokalizacja zwoddéw powinna by¢ zgodna z dokumentacjg. Wszystkie nieprzewodzgce elementy budowlane,
wystajgce nad powierzchnie dachu, nalezy wyposazyé w zwody niskie, potgczone z siecig zwodéw zamocowanych
na powierzchni dachu. Przy zastosowaniu wspornikow naruszajgcych szczelnos¢ pokrycia dachowego, po ich
zamontowaniu nalezy uszczelni¢ miejsca zainstalowania lepikiem — w przypadku pokrycia papa, a przy pokryciu
blachg przez oblutowanie. Przewody odprowadzajgce w instalacji naprezanej nalezy mocowac w taki sposéb
i w takich odstepach, aby uniemozliwia¢ ich ucigzliwe drgania i uderzenia o sciane, wymuszone parciem wiatru.
Potgczenia przewoddéw odprowadzajgcych ze zwodami nalezy wykonac jako skrecane na ztgczki uniwersalne
krzyzowe.
Zaciski probiercze instalowane w studzienkach typu Galmar powinny mie¢ co najmniej dwie $ruby zaciskowe M6
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lub M10. Nalezy je umieszczac i ostania¢ w taki sposdb, aby byto tatwo dostepne w celu okresowych konserwacji
oraz podczas pomiaru rezystancji uziomu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady ogodline.
Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami ogéinymi podanymi w ST a sprawdzenie i odbior robét winny by¢
wykonane zgodnie z odpowiednimi normami.
6.2. Badania techniczne
Badania techniczne i pomiary kontrolne instalacji piorunochronnej nalezy wykona¢ uwzgledniajgc wymagania
zawarte w normach.
W zalezno$ci od rodzaju i przeznaczenia urzgdzenia piorunochronnego badania powinny obejmowac:

- ogledziny cze$ci nadziemnej,

- sprawdzenie ciggtosci galwanicznej urzadzenia piorunochronnego,

- pomiary rezystancji uziemienia,

- ogledziny elementéw uziemienia,
6.3. Warunki przystapienia do badan
Badania techniczne nalezy przeprowadzi¢ w czasie odbioru czesciowego i koncowego robét (odbidr czesciowy
przeprowadza sie w odniesieniu do tych robét. do ktoérych dostep pézniejszy jest niemozliwy lub utrudniony).
Badania wykonuje sie podczas suchej pogody przy temperaturze powietrza nie nizszej niz +5°C. Wyniki badan
nalezy wpisa¢ do dziennika budowy
Do oceny i przyjecia wykonanych robét wykonawca powinien przedstawi¢ co najmniej nastepujgce dokumenty:

- zatwierdzong dokumentacje techniczng i dziennik budowy,

- protokoty odbiorow miedzyoperacyjnych stwierdzajgcych prawidtowe przygotowanie podtoza,

- protokoty badan kontrolnych lub zaswiadczenia o jakosci materiatéw uzytych do wykonania instalaciji.
6.4. Ocena wynikéw badan
Jesli wszystkie ogledziny, sprawdzania i pomiary wykazg zgodnos¢ wykonania z projektem i wymaganiami,
wykonane roboty nalezy uzna¢ za prawidtowe. Gdy chociaz jedno z badan da wynik ujemny, cato$¢ odbieranych
robét uznaje sie za niezgodne z wymaganiami projektu i nie przyjmuje sie. Zaleznie od zakresu niezgodnos$ci z pro-
jektem wykonane roboty moga by¢ zakwalifikowane do ponownego wykonania w catosci lub czesciowych napraw.
W obu przypadkach instalacja podlega ponownemu sprawdzeniu i odbiorowi.
7. OBMIAR ROBOT.
Obmiar gotowych robét lub robét zanikajgcych bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach i na zasadach ustalonych w przedmiarze. Wyniki obmiaru beda
wpisane do Ksiegi obmiarow.
llos¢ jednostek obmiarowych:
Jak w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Zgodnos¢ robot z Projektem i Specyfikacja.
Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, pisemnymi decyzjami Inspektora. ST oraz
przepisami BHP
8.2. Odbidér czesciowy
W ramach odbioréw czesciowych nalezy dokona¢ kontroli miedzyoperacyjnych, kontrole obejmuja:
5.4.4. sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania potgczen metalicznych,
5.4.5. atesty uzytych materiatébw budowlanych,
54.6. Dziennik Budowy,
5.4.7. uzasadnienie zmian w dokumentacji.
8.3. Odbidér koncowy.
Przed przystgpieniem do odbioru koncowego roboét wykonawca powinien:
1. przygotowaé dokumentacje powykonawcza,
2. sporzadzi¢ oswiadczenie o zakonczeniu robét.
Komisja odbioru powinna:
a) zbadac¢ aktualnos¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,
b) przeprowadzi¢ ogledziny urzadzenia piorunochronnego z punktu widzenia zgodnosci z dokumentacjg jego
materiatéw, wymiardw i rozmieszczenia,
c) sporzadzi¢ protokét odbioru, z uwzglednieniem wszystkich uwag i podjetych zalecen.
Dokumentacja powykonawcza instalacji piorunochronnej powinna zawierac:
14.1. metryke urzgdzenia piorunochronnego zewnetrznego,
1.4.2. protokdt badan urzgdzenia piorunochronnego,
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14.3. dziennik budowy z adnotacjami dotyczgacymi kontroli miedzyoperacyjnych,

14.4. certyfikaty lub deklaracje zgodnosci, wydane dla wyrobéw stosowanych w urzgdzeniach

14.5. piorunochronnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jak pkt 9 warunki ogdlne

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres przedmiot i wymagania podstawowe.
PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie ogdéinych charakterystyk.

ST 06.03 INSTALACJE NISKOPRADOWE
CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru zwigzanych z jak w
pkt 1.1. Warunki Ogdlne
1.2. Zakres stosowania SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
SPECYFIKACJA TECHNICZNA jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
1.3. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie
instalacji okablowania strukturalnego
1.4. Okreslenia podstawowe, definicje
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogdlne”. a takze podanymi ponizej:
1.4.1 Specyfikacja techniczna — dokument zawierajgcy zespét cech wymaganych dla procesu wytwarzania lub
dla samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosci, wymogdw bezpieczenstwa, wielkosSci
charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobdw oznaczania, metod badan i préb
oraz odbiorow i rozliczen.
1.4.2 Aprobata techniczna — dokument stwierdzajgcy przydatno$¢ danego wyrobu do okreslonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla
potwierdzenia tych wymagan.
1.4.3 Deklaracja zgodnosci — dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajgcy
zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub
specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.
1.4.4 Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajgcg (certyfikujgca),
stwierdzajgcy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami
lub specyfikacjg techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.
1.4.5 Czes$¢é czynna — przewdd lub inny element przewodzgcy, wchodzacy w sktad instalacji elektrycznej lub
urzadzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze by pod napieciem, a nie spetnia funkcji
przewodu ochronnego (przewody ochronne PE i PEN nie sg czes$cig czynng).
1.4.6 Polgczenia wyréwnawcze — elekiryczne potgczenie czesci przewodzgcych dostepnych lub obcych w celu
wyréwnania potencjatu.
1.4.7 Kable i przewody — materialy stuzgce do dostarczania sygnatéw, impulsow elektrycznych w wybrane
miejsce.
1.4.8 Osprzet instalacyjny do kabli i przewodoéw — zespdt materiatdw dodatkowych, stosowanych przy uktadaniu
przewodow, utatwiajgcy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajgcy przed uszkodzeniami,
wytyczajgcy trasy ciggdw réwnolegtych przewodow itp.
Grupy materiatéw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw:

= kanaly i listwy instalacyjne;

= systemy mocujgce;

= koncowki kablowe, gniazda RJ45, panele z gniazdami RJ45,

1.4.9 Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzgdzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do
wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektrycznej.

1.4.10 Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii elektrycznej w inng
forme energii (Swiatlo, ciepto, energie mechaniczng itp.).

1.4.11 Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajgce mozliwosci ochronne urzgdzenia, ze wzgledu na
jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

1.4.12 Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem elementow
instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych, wnikaniem cieczy (szczegdlnie wody) i gazéw, a
ktérg zapewnia odpowiednia obudowa.
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1.4.13 Obwdd instalacji elektrycznej — zespét elementéw potgczonych posrednio lub bezposrednio ze Zrédtem
energii elektrycznej za pomocg chronionego przed przetezeniem wspdolnym zabezpieczeniem, kompletu
odpowiednio potgczonych przewodow elektrycznych. W sktad obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod
napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia zmieniajgce parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze,
sterownicze i sygnalizacyjne, zwigzane z danym punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).
1.4.14 Przygotowanie podtoza — zesp6t czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu instalacyjnego,
urzgdzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i przewoddéw majgcy na celu
zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Do prac przygotowawczych zalicza sie nastepujgce grupy czynnosci:
= osadzanie kotkow w podiozu;
= montaz uchwytéw do rur i przewoddw;
= montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych;
= oczyszczenie podtoza — przygotowanie do klejenia.
1.5. Nazwy i kody grup, klas i kategorii robé6t (wg wspolnego stownika Zamoéwien CPV)
45315600-4 Instalacje niskiego napiecia,
45314000-1 Instalowanie urzgdzenh telekomunikacyjnych,
32421000-0 Okablowanie sieciowe,
32423000-4 Gniazda sieciowe,
32422000-7 Elementy skfadowe sieci,
32424000-1 Infrastruktura sieciowa.
1.6. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa.
Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji powinny
by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow
(typdw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia
parametréw technicznych urzadzen lub podwyzszenia wcze$niej przewidywanych.
1.7. Dokumentacja rob6t montazowych
Dokumentacje rob6t montazowych elementdw instalacji elektrycznej stanowig:
= projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajgcym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z02.09.2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikaciji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664 z pozniejszymi zmianami),
= specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w przypadku zamowieh publicznych),
sporzadzone zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz.
U. 22005 r. Nr 75, poz. 664),
» dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r.
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego
dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z p6zniejszymi
Zmianami),
= dokumenty $wiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustaw_ z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z
2004r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobéw lub zalecenia producentéw dotyczace stosowania
wyrobow,
= protokoty odbioréw czesciowych, kohcowych oraz robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu z zatgczonymi
protokotami z badan kontrolnych,
= dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. —
Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami). Montaz elementéw instalacji elektryczne;j
nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji projektowej i szczegotowej specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru rob6t montazowych, opracowanych dla konkretnego przedmiotu zamaowienia.
2 MATERIALY
Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatdow przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu pozadanego standardu
wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogoéw technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla
projektowanych rozwigzan.
2.1.0gd6lne wymagania dotyczace wtasciwosci materiatow
Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikdw energii elektrycznej w obiektach
budowlanych nalezy stosowac przewody, kable, osprzet oraz aparature i urzadzenia elektryczne posiadajgce
dopuszczenie do stosowania w budownictwie.
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Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:
= dokonat oceny zgodno$ci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu oceny
zgodnosci;
= wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje
techniczne, normy opracowane przez Miedzynarodowg Komisje Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone
do zbioru Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisow bezpieczehstwa
Miedzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczgcych Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE),
aprobaty techniczne;
= oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi przepisami;
= wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego
w okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobow majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia
i bezpieczenstwa;
= wydatl oswiadczenie, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do jednostkowego
zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacjg projektowg, sporzgdzong przez
projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.
Zastosowanie innych wyrobdw, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczagcym montazu
urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.
2.2.Specyfikacja materialowa
WSZELKIE NAZWY WEASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWOLANE W SPECYFIKACJI StUZA
OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA | OKRESLENIU WEASCIWOSCI | WYMOGOW
TECHNICZNYCH ZAtOZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN.
Wszystkie materialy do wykonania systemu instalacji okablowania strukturalnego, powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych) albo je przewyzszaé.
Parametry systemu powinny by¢ potwierdzone odpowiednimi deklaracjami.
System okablowania strukturalnego musi obejmowa¢ kompletne rozwigzanie dla techniki miedziane;j,
telekomunikacyjnej oraz szaf teleinformatycznych z osprzetem. Wszystkie powyzsze elementy muszg stanowié
jeden i petny system okablowania i pochodzi¢ od jednego producenta.
Elementy systemu okablowania powinny szczegodlnie by¢ nastawione na uniwersalnosc¢, skalowalnos¢, tatwos¢ w
montazu oraz prostote i przejrzystosé catosci rozwigzan.
Na catos¢ systemu nalezy uzyskaé 25-cio letnig gwarancje od producenta okablowania strukturalnego
potwierdzong odpowiednim certyfikatem.
2.3.0sprzet instalacyjny
Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w miejscach przejscia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolaciji
przewodow przy przejsciach przez scianki konstrukcji wsporczych nalezy stosowac przepusty ochronne.
Kanaly i listwy instalacyjne — wykonane z tworzyw sztucznych, ze wzgledu na miejsce montazu mogg byc¢
Scienne, przypodtogowe, sufitowe, podiogowe; odporne na temperature otoczenia w zakresie od — 5° do + 60°C.
Wymiary kanatéw i listew sg zroznicowane w zaleznosci od decyzji producenta, przewazajg ptaskie o szerokosci
(10) 16 do 256 (300) mm, jednoczesnie kanaly o wiekszej szerokosci posiadajg przegrody wewnetrzne state lub
mocowane dla umozliwienia prowadzenia réznych rodzajéw instalacji w ciggach rownolegtych we wspolnym kanale
lub listwie. Zasady instalowania réwnolegtego réznych sieci przy wykorzystaniu kanatow i listew instalacyjnych
nalezy przyjg¢ wg zalecen producenta i zalecen normy. Kanaty pionowe o wymiarach — wysokosci od 176 do
2800mm wystepujg w odmianie podstawowej i o podwyzszonych wymaganiach estetycznych jako stupki lub
kolumny aktywacyjne. Osprzet kanatdw i listew mozna podzieli na dwie grupy: utatwiajgcy prowadzenie instalacji
oraz pokrywy i stanowigcy wyposazenie uzytkowe jak gniazda i przyciski instalacyjne silno- i staboprgdowe,
elementy sieci telefonicznych, transmisji danych oraz audio-video.

2.4.Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Koncéwki kablowe w postaci gniazd RJ45 - wykonane z odpowiednich materiatéw i spetniajgce odpowiednie
wymagania zgodnie z obowigzujgcymi normami; ich zastosowanie utatwia podfgczanie i umozliwia wielokrotne
odtgczanie i przytgczanie przewoddw do instalaciji.

Pozostaly osprzet — utatwia montaz i zwieksza bezpieczenstwo obstugi; wyrézni¢ mozna kilka grup materiatow:
oznaczniki przewodow, dtawnice.

2.5.System okablowania strukturalnego.

Pietrowy punkt dystrybucyjny — szafa 19" umozliwiajgca montaz pasywnych i aktywnych elementow
okablowania strukturalnego.

Punkt logiczny — element umozliwiajgcy podtgczenie urzgdzen i aparatury do sieci okablowania strukturalnego.
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2.6.Specyfikacja materiatowa

WSZELKIE NAZWY WEASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWOLANE W SPECYFIKACJI StUZA
OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA | OKRESLENIU WEASCIWOSCI | WYMOGOW
TECHNICZNYCH ZAt OZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN.

2.7.0dbiér materialéw na budowie

Wyroby do robdét montazowych moga byc¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujgce warunki:

* sg zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystykg podang w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej;

e sg wilasciwie oznakowane i opakowane;

* spetniajg wymagane wiasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia;

e producent dostarczyt dokumenty s$wiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego Iub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatéow réwniez karty
katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robét montazowych wyrobdéw i materiatéw nieznanego pochodzenia.

Przyjecie materiatéw i wyrobéw na budowe powinno by potwierdzone wpisem do dziennika budowy.
2.8.Sktadowanie materialéw na budowie

Sktadowanie materiatdw powinno odbywaé sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikdw atmosferycznych lub fizykochemicznych.
Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci materiatdbw oraz wymagania w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac sie do zalecen producenta w w/w zakresie.
2.9.WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne, jak rowniez terminy realizacji poszczegdlnych
etapow.

2.10.0g6Ine wymagania dotyczace robot

Prowadzenie robdt

Prowadzenie rob6t w budynku wymaga stosowania sie do warunkéw iwymagan podanych w przepisach
(normach) obowigzujgcych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien wykonania robét z jednostkami nadzorujgcymi
dane obiekty.

Odbiér placu budowy

Przed rozpoczeciem robot instalacji niskoprgdowych wykonawca powinien zapozna¢ sie z budynkiem gdzie bedg
prowadzone roboty.

Koordynacja robaét instalacji okablowania strukturalnego z innymi robotami

Koordynacja robo6t budowlano-montazowych poszczegdélnych rodzajéw powinna by¢é dokonana we wszystkich
fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy objg¢ projekt organizacji budowy, szczegdtowy harmonogram robot
instalacji okablowania strukturalnego oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z demontazem,
przebudowg i wykonaniem instalacji niskoprgdowych, uwzgledniajgc przy tym charakter budowy.

Materiaty

Parametry techniczne materiatéw i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie i powinny
odpowiadaé wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych (PN) oraz przepisom zwigzanym.

3. SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy prowadzeniu prac powinny odpowiada¢ ogélnie
przyjetym wymaganiom co do ich jako$ci oraz wytrzymatosci oraz bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry techniczne
i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.
Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie,
powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploataciji.

4. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw, elementéw,
konstrukcji urzgdzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju roboét elektrycznych. W czasie transportu
nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajgcy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz skladowania elementow systemoéw i urzgdzen nalezy
przestrzegaé zalecen wytworcow.

Zaleca sie dostarczenie urzgdzen i elementéw bezposrednio przed montazem, w celu uniknigecia dodatkowego
transportu z magazynu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementéw trwatych pozwalajgcych na zachowanie odpowiednich promieni
giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni giecia kabli sg podane w kartach
katalogowych i specyfikacjach technicznych kabili.

Rozmiary (pojemnos$¢) kanatdw kablowych nalezy dobieraé w zaleznosci od maksymalnej liczby kabli
projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy
systemu. Zajeto$¢ sSwiatta kanatow kablowych przez kable nalezy obliczaé w miejscach zakretéw kanatéw
kablowych. Przy catkowitym wypetnieniu swiatta kanatu kablami na zakrecie kanat bedzie wéwczas wypetniony w
40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzig¢ pod uwage zapisy normy PN-
EN 50174-2:2002 dotyczgce réwnolegtego prowadzenia réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajgcej,
zachowujagc odpowiednie odlegtosci pomiedzy okablowaniem zasilajgcym a okablowaniem strukturalnym przy
jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane sg kanaty kablowe.

Typy kabli Minimalny dystans pomiedzy kablami w mm
Brak przegrody Przegroda Przegroda
aluminiowa [ stalowa
Nieekranowany kabel zasilajgcy oraz skretka | 200 100 50
nieekranowana

5.2. Ukladanie kabli.

Przy uktadaniu kabli nalezy stosowa¢ sie do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity i sposobu
wciggania, itp.)

Kable skretkowe nalezy ukfada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposdéb odpowiadajgcy odpornosci
konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegdlnosci nalezy wystrzegac¢ sie nadmiernego
Sciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podtodze oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji
kanatéw kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna bgdz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekraczac
maksymalnej sity ciggniecia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyly sie wezly ani supty.

Nalezy bezwzglednie pamietaé o odpowiednim oznaczeniu kabla zgodnym z projektem wykonawczym. Przyjety
0golnie promien giecia podczas instalacji wynosi 8-krotnos¢ srednicy zewnetrznej kabla skretkowego.

Przewody UTP nalezy uktadaé w listwach kablowych mocowanych do podtoza za pomocg uchwytéw.

5.3. Budowa punktéw dystrybucyjnych

Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢é umieszczane w szafach dystrybucyjnych stanowigcych
zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprzetu
instalowanego w stelazu 19”.

Szafy dystrybucyjne nalezy zawiesi¢ na state w pomieszczeniach, w ten sposob, aby zapewni¢ petny dostep (min.
100cm od krawedzi szafy) przy petnym otwarciu drzwi. Minimalna odlegto$¢ pomiedzy $ciang boczng szafy
a Sciang pomieszczenia powinna wynosi¢ 15cm.

Zaleca sie prowadzenie oddzielnych wigzek kablowych do poszczegdlnych paneli krosowych. Nalezy stosowac
zapas kabli wewnagtrz szafy umozliwiajgcy umieszczenie panela w dowolnym miejscu stelazu 19”. Do umocowania
wigzek kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek kablowych nalezy
przestrzega¢ zasad maksymalnej sity Sciskania kabla, zaleznej od jego konstrukcji, podawanej w kartach
katalogowych produktéw.

Szyne uziemiajgcg szafy nalezy podigczy¢ do instalacji uziemiajgcej budynku.

5.4. Budowa gniazd uzytkownikéw

Punkty dostepu do systemu mogg przybiera¢ rézne formy: gniazd podtynkowych, gniazd natynkowych, gniazd
instalowanych w kanatach kablowych, gniazd w puszkach podtogowych, gniazd w stupkach instalacyjnych, gniazd
instalowanych na meblach. Przy doborze typdw osprzetu i serii nalezy sie kierowa¢ warunkiem odpowiedniego
dopasowania do ksztattu gniazd RJ45, warunkiem zapewnienia odpowiednich promieni giecia kabli zakornczonych
w tych gniazdach oraz co najmniej zblizonym wygladem (zaakceptowanym przez Inwestora) do gniazd instalacji
elektrycznej.

W kazdym przypadku doprowadzenie kabli do gniazd wigze sie z pozostawieniem zapasu kabla w obrebie gniazda
badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwalajg na zorganizowanie zapasu. Przy montazu
nalezy bezwzglednie pamieta¢ o odpowiednim oznakowaniu gniazd zgodnym z oznakowaniem kabla oraz
odpowiadajgcego mu gniazda w panelu zainstalowanym w szafie dystrybucyjne;.
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5.5. Terminowanie kabli w osprzecie przylagczeniowym.
Nalezy przestrzegac zapisdw instrukcji montazu osprzetu potgczeniowego w odniesieniu do zdejmowania koszulki
zewnetrznej kabla, rozplotu elementéw ekranujgcych oraz rozkrecania poszczegdlnych par. Dziatania te majg
bezposredni wptyw na wydajnosc toru transmisyjnego.
5.6. Przebieg tras kablowych
Trasa instalacji niskoprgdowych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna
by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw. W przypadku dtugich traktow, gdzie
kable niskoprgdowe i zasilajgcej biegng réwnolegle do siebie na odlegtosci wiekszej niz 35m, nalezy zachowac
odlegtos¢ miedzy instalacjami, co najmniej 50mm lub stosowaé metalowe przegrody. Minimalna odlegto$¢ miedzy
kablami informatycznymi, magistralnymi, linii dozorowych i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prézniowo-
tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢ 130mm. Kable stosowane w
réznych celach (np. zasilajgce energig elektryczng i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych
wigzkach. Rézne wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegétowe informacje w normie
PN-EN 50174-1:2002
5.7. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji okablowania strukturalnego bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza w sposéb trwaty, uwzgledniajgcy warunki
lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowagé, oraz sam rodzaj instalaciji.
5.8. Przejscia przez sciany i stropy
Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:
» wszystkie przejScia obwoddéw instalacji okablowania strukturalnego przez sciany i stropy muszg byc¢
chronione przed uszkodzeniami,
e przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,
 obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzgc przez podiogi muszg byé chronione do
wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.
5.9. Podejscia instalacji do urzadzen
Podejscia instalacji niskoprgdowych do urzgdzen nalezy wykonywa¢ w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych
oraz w sposob estetyczny.
Do odbiornikéw zamocowanych na Scianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy wykonywac przewodami
utozonymi na tych $cianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach np.
ksztattowniki, korytka itp.
5.10. Prace wykonczeniowe.
Przez prace wykohczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych z listew z
tworzywa, ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupetnienie tgczenia pokryw na prostych
odcinkach tgcznikami, uzupetnienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci Scian po zainstalowaniu
listwy nalezy uzupetni¢ silikonem lub inng masg uszczelniajaca.
Jedli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z pokrywa), nalezy je zamkna¢.
Nalezy zamkng¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzaca przez granice strefy pozarowej, Swiatto jej otworu nalezy
zamkna¢ odpowiednig masg uszczelniajgcg, charakteryzujgcg sie wiasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy,
zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowa¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacjg o tak
zbudowanej granicy strefy.
Nalezy oznaczyé wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem okablowania
w sposob pozwalajgcy na pdzniejszg rozbudowe instalacji.
Elementami, ktére nalezy oznaczac, sa:
e punkty dystrybucyjne;
e poszczegllne panele krosowe;
* poszczegolne porty tych paneli;
» wszystkie gniazda uzytkownikow;
» zasilacze;
e elementy systemow niskopragdowych;
¢ kable i przewody.
Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg zawierajgca nastepujace elementy:
e podstawa opracowania;
- informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej
instalacji;
« opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii;
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lista zainstalowanych komponentéw: Lp./producent — dostawca/numer katalogowy/nazwa elementu/ilos¢;
schemat potgczen elementéw instalaciji;

podktady budowlane wszystkich kondygnaciji z naniesionymi elementami instalacji;

widoki szaf w punktach dystrybucyjnych;

widoki wszystkich rodzajow punktéw uzytkownikéw;

Informacje zawarte w dokumentacji muszg odzwierciedla¢ rzeczywisty stan instalaciji.

5.11 Pomiary

Po zakonczeniu instalacji nalezy wykona¢ pomiary:

Dla instalacji okablowania strukturalnego nalezy wykona¢ pomiary dynamiczne:

Proces instalacji okablowania strukturalnego jest konczony pomiarami instalowanych torow skretkowych. Pomiary
wykonywane okres$lajg parametry toru. Wszystkie pomiary zakanczane sg protokotem pomiarowym kazdego toru
(pomiary czesci miedzianej okablowania poziomego i pionowego).

OoooDoooooooooogog

Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada wgrane oprogramowanie
umozliwiajgce pomiar parametrow wedtug aktualnie obowigzujgcych standardéw. Analizator pomiaréw
musi posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajgcy doktadnos¢ jego wskazan.

Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowaé sie minimum llle
poziomem dokfadnosci (proponowane urzadzenia to np. MICROTEST Omniscanner, FLUKE DSP-4300
lub FLUKE DTX). Do pomiaréw systemoéw klasy EA, F, FA wymagane sg mierniki o klasie doktadnosci IV
wg IEC 61935-1 (np. Ideal Lantek 6A/7, Fluke DTX1800, Agilent Wirescope Pro).

Do pomiaréw czedci miedzianej nalezy bezwzglednie uzyé uniwersalnych adapteréw pomiarowych.
Wykorzystanie do pomiaréw adapteréw pomiarowych specjalizowanych pod konkretne rozwigzanie
konkretnego producenta jest niedopuszczalne, gdyz nie gwarantuje petnej zgodnosci ze wszystkimi
wymaganiami normy (w szczegdlnosci z wymaganiem dotyczgcym zgodnosci komponentéw z metodg
pomiarowg De-Embedded).

Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej ,tgcza statego” (ang. ,Permanent Link”) — przy
wykorzystaniu uniwersalnych adapterow pomiarowych do pomiaru tgcza statego Kategorii 6/Klasy E (nie
specjalizowanych pod Zzadnego konkretnego producenta ani Zadne konkretne rozwigzanie). Taka
konfiguracja pomiarowa daje w wyniku analize catego tgcza, ktére znajduje sie ,w Scianie”, tgcznie z
gniazdami konhcowymi zardwno w panelu krosowym, jak i gniezdzie uzytkownika.

Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawierac:

Wire Map mapa potgczenh pindw kabla,

Length dtugos¢ poszczegdinych par,
Resistance rezystancja pary

Capacitance pojemnosc¢ pary

Impedance impedancja charakterystyczna
Propagation Delay czas propagacji,

Delay Skew opo6znienie skrosne,

Attenuation ttumiennosc,

NEXT przestuch,

ACR stosunek ttumienia do przestuchu,
Return Loss ttumiennos$¢ odbicia,

ELFEXT ujednolicony przestuch zdalny,

PS NEXT suma przestuchéw poszczegoélnych par,
PS ACR suma ttumiennosci poszczegodlinych par,
PS ELFEXT suma przestuchow zdalnych,

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Odbidér odbywa sie poprzez:

weryfikacje struktury systemu okablowania;
weryfikacje doboru komponentéw;

weryfikacje wydajnosci systemu okablowania;
weryfikacje jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

6.1.Weryfikacja struktury systemow.

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku.

6.2.Weryfikacja doboru komponentow.

Zgodnie z punktem 6.2.2.1 ,Wybdr komponentéw” normy PN-EN 50173-1:2004 wydajnos¢ systemu okablowania
definiujg komponenty sktadajgce sie na poszczegodlne tory transmisyjne:
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Kable i potgczenia ré6znych kategorii mogg by¢ mieszane ze sobg w kanale, jednakze o wydajnosci kanatu bedzie
decydowat element o najstabszej wydajnosci.”
6.3.Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania strukturalnego.
Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegoélnych jego tgczy statych badz kanatéw
polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z normg PN-EN 50346:2004 z zastosowaniem
odpowiednich przyrzgdow okreslonej doktadnosci. Przy badaniu okablowania symetrycznego klasy E nalezy
postuzyc¢ sie przyrzgdem pomiarowym poziomu lIl.
Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci taczy statych okablowania poziomego i szkieletowego w klasie
wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla
wszystkich fgczy statych systemu.
6.4.Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wtgczajgc w to sprawdzenie zgodnosci
dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalaciji.
7 OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m (metr), kpl (komplet), szt. (sztuka)
8 ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty
podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

« odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu;

« odbiorowi czesciowemu;

» odbiorowi wstepnemu;

» odbiorowi korncowemu.
8.1.0dbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot
przed ich zanikiem lub zakryciem.
Odbidér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogélnego postepu robot. Odbioru robét dokonuje Inwestor.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
Jakosc¢ i ilod¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inwestora na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby, w konfrontacji z dokumentacja
projektowg , specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.
8.2.0dbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym robét. Odbioru czesciowego
robé6t dokonuje Inwestor.
8.3.0dbiér wstepny robot
Odbiér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci In
wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru wstepnego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inwestora.
Odbiér wstepny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczagc od dnia potwierdzenia
przez Inwestora zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 5.4.
Odbioru wstepnego robét dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wykonawcy. Komisja
odbierajgcg roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéow, wynikéw badan i
pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami
technicznymi.
W toku odbioru wstepnego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i robét
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, robét uzupetniajgcych lub
robot wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru wstepnego.
8.4.Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robét jest protokdt odbioru wstepnego robét
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru wstepnego wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty:

» Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu.
«  Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajgce lub zamienne).
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» Ustalenia technologiczne.
¢ Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
¢ Dziennik budowy.
»  Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym.
* Rejestry obmiaréw (oryginaty).
e Whyniki pomiaréw kontrolnych, préb oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi.
e Dopuszczenia, Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie
z specyfikacjami technicznymi.
» Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.
« Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wtascicielom urzgdzeh.
« Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru wstepnego, komisja, w porozumieniu z Wykonawcg , wyznaczy ponowny termin odbioru wstepnego robét.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.5.0dbidr koncowy
Odbiér koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér koncowy — pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 5.3. ,,0dbior
wstepny robot".
9 ZASADY ROZLICZENIA | PLATNOSCI
Rozliczenia i ptatno$ci beda dokonane zgodnie z zapisami zawartymi w umowie dotyczgcej wykonania instalaciji
niskoprgdowych.
10 PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane.
Obwieszczenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 22 lipca 2002r. w sprawie ogloszenia
jednolitego tekstu ustawy o ochronie przeciwpozarowe;j.
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21.04.2006r. w sprawie ochrony ppoz.
budynkoéw, innych obiektéw budowlanych i terendw.
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 marca 2009 roku w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna Systemy okablowania strukturalnego Czes¢ 1: Wymagania ogdlne i
strefy biurowe.
EN 50173-1:2007 oraz ISO/IEC 11801:2002 — Cabling for customer premises
wymienione normy zawierajg podstawowe zalecenia dotyczgce instalowania okablowania ekranowanego
i nieekranowanego. Doktadnie definiujg parametry transmisyjne i fizyczne zainstalowanych toréw miedzianych i
Swiattowodowych w okablowaniu miedzybudynkowym, pionowym i poziomym. Jako wyznacznik mozliwosci
transmisyjnych toréw miedzianych w okablowaniu poziomym wprowadzone jest pojecie klasy toru, ktére definiuje
rodzaje aplikacji. Zdefiniowane sg réwniez kategorie kabli swiattowodowych OM1, OM2 i OMS3, do ktérych
przypisane sg odpowiednie aplikacje.
PN-EN 50174-1 Information technology — Cabling installation. Part 1: Specification and quality assurance
Technika informatyczna — Instalacja okablowania. Czes¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jakosci Norma europejska
z roku 2000 (Polska Norma z roku 2002), norma zawiera informacje, ktérymi nalez sie kierowac¢, aby zapewnic
prawidtowe funkcjonowanie sieci okablowania. Okresla rodzaje kabli i ztacz oraz miejsce ich stosowania dla
zapewnienia najwyzszej trwato$ci budowanej sieci. Wprowadza ona zalecenia odnosnie planowania i instalowania
sieci, oznaczania testow oraz napraw eksploatacyjnych.
PN-EN 50174-2 Information technology — Cabling installation. Part 2: Installation planning and practices inside
buildings Technika informatyczna — Instalacja okablowania. Cze$¢ 2: Planowanie i wykonywanie instalaciji
wewnagtrz budynkéw Norma europejska z roku 2000 (Polska Norma z roku 2002) norma zawiera szczegotowe
opisy dotyczgce planowania oraz instalacji ekranowego i nieekranowanego okablowania strukturalnego
miedzianego oraz swiattowodowego. Zaleca sposoby zapewnienia wiasciwych parametréw elektromagnetycznych
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sieci, prowadzenia uziemien oraz zabezpieczen przepieciowych. Norma szczegétowo omawia sposoby
zakanczania i prowadzenie kabli Swiattowodowych.

PN-EN 50310 : 2007 Stosowanie potgczen wyréownawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym
sprzetem informatycznym Polska norma opracowana przez PKN, Komitet Techniczny nr 173 na podstawie normy
EN 50310: 2002. Norma definiuje sposoby budowy sieci zasilajgcej prgdu statego oraz zmiennego, budowy i
prowadzenia instalacji uziemiajgcej oraz zapewnienia wtasciwego poziomu bezpieczenstwa elektromagnetycznego
sieci. Cato$¢ zalecen ma za zadanie zbudowanie sieci zapewniajacej bezpieczehstwo pod katem porazenia
elektrycznego.

PN-EN 50346; 2002 ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie zainstalowanego okablowania” —
norma opisuje sposoby testowania sieci okablowania strukturalnego

Uwaga:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny by¢ wykonywane zgodnie z przepisami
i normami obowigzujgcymi w dniu ich realizaciji.

ST 07.01 LINIE KABLOWE NN

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (ST) odnosi sie do wymagan wspélnych dla robét objetych zaméwieniem o

nazwie jak w punkcie 1.1. ,Warunki ogélne”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujgcg podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do przebudowy linii napowietrznej na linie kablowg

NN okreslone w przedmiarze robét

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.6. Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli
jedno- lub wielozytowych potgczonych réwnolegle, tgcznie z osprzetem, utozone na wspolnej trasie i taczace
zaciski tych samych dwdéch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.4.7. Trasa kablowa - pas terenu, w ktérym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

1.4.8. Napiecie znamionowe linii - napigecie miedzyprzewodowe, na ktére linia kablowa zostata zbudowana.

1.49. Osprzet linii kablowej - zbiér elementéw przeznaczonych do tgczenia, rozgateziania lub zakonczenia kabli.

1.4.10. Osfona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.11. Przykrycie - stoma utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.

1.4.12. Przegroda - ostona utozona wzdtuz kabla w celu oddzielenia go od sgsiedniego kabla lub od innych
urzadzen.

1.4.13. Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego linii
kablowej przecina lub pokrywa jakgkolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia
podziemnego.

1.4.14. Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odlegtos¢ miedzy linig kablowa, urzadzeniem
podziemnym lub drogg komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odlegtos¢ dopuszczalna dla danych warunkéw
ukfadania bez stosowania przegrdd lub oston zabezpieczajgcych i w ktérych nie wystepuje skrzyzowanie.

1.4.15. Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.16. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzgcych, dostepnych w wypadku
pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.17. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z normg PN-61/E-01002 [1] i definicjami podanymi w SST
~Vymagania ogoélne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST ,Wymagania ogdlne” .

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robdt, powinien przedstawi¢ do aprobaty Inzyniera program

zapewnienia jakosci (PZJ).

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w SST ,Wymagania ogoine”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujg posiadanie

zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny byé zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
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Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inzyniera.

2.2. Kable

Przy budowie linii kablowych nalezy stosowaé kable uzgodnione z zakladem energetycznym oraz zgodne z
dokumentacjg projektowg. Przekrdj zyt kabli powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku
napiecia i dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe wg zarzadzenia MGIE [24]
oraz powinien spetia¢ wymagania skutecznosci zerowania w instalacjach zerowanych wg zarzgdzenia Ministra
Przemystu. Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach pokrytych dachem, na utwardzonym
podtozu.

2.3. Piasek

Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.

2.4, Folia

Folie nalezy stosowaé do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi. Zaleca sie stosowanie folii
kalendrowanej z uplastycznionego PCW o gruboéci od 0,4 do 0,6 mm, gat. I. Dla ochrony kabli o napieciu
znamionowym do 1 kV nalezy stosowac folie koloru niebieskiego, a przy napieciach od 1 do 30 kV, koloru
czerwonego. Szerokos¢ folii powinna by¢ taka, aby przykrywata utozone kable, lecz nie wezsza niz 20 cm. Folia
powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03 [15].

2.5. Zestawienie materiatow

PRZYLACZE ELEKTROENERGETYCZNE NN
1 Zigcze kablowe ZK2b kpl 1
Skrzynka wytgcznika gtéwnego pradu w obudowie typu SKRF
2 260/600/1 z wyposazeniem wg schematu kpl 1
3 Piasek m3 0,6
4 Folia ostrzegawcza niebieska m 45
5 Kabel YKY 4x16 m 35
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych roboét, zarbwno w miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych
oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna
gwarantowac¢ wykonanie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet do wykonania linii kablowej

Wykonawca przystepujgcy do przebudowy linii kablowej winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcych maszyn i sprzetu, gwarantujgcych wiasciwg jakos¢ robot:

— spawarki transformatorowej,

— zageszczarki wibracyjnej spalinowe;,

— recznego zestawu swidréw do wiercenia poziomego otworéw do A 15 cm,

— weciggarki mechanicznej z napedem elektrycznym od 5 do 10 t.,

— zespotu pradotworczego tréjfazowego, przewoznego 20 kVA.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wpltyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robét. Liczba srodkdéw transportu powinna gwarantowac¢ prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
kontraktem.

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przystepujacy do przebudowy linii kablowej powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcych srodkéw transportu:

— samochodu skrzyniowego,

— samochodu dostawczego,

— przyczepy do przewozenia kabli,

— samochodu samowytadowczego,
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— ciggnika kotowego.

Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Budowa linii kablowych

Metoda budowy uzalezniona jest od warunkéw technicznych wydawanych przez uzytkownika linii. Warunki te
okreslajg ogdlne zasady przebudowy i okres, w ktorym mozliwe jest odtgczenie napigcia w linii przebudowywane;.
Wykonawca powinien opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera harmonogram robdt, zawierajgcy
uzgodnione z uzytkownikiem okresy wytgczenia napiecia w przebudowywanych liniach kablowych.

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej linie kablowe nalezy budowywaé zachowujgc nastepujgca
kolejnosc¢ robot:

— wykonanie pomiaru geodezyjnego,

— wykonanie przekopdéw kontrolnych

— wykonanie wykopu

— wykonanie podsypki piaskowej

— utozenie kabla

— wykonanie obsypki piaskowej

— montaz zlgcza kablowego wolnostojgcego na fundamencie betonowych pref.

— Podtgczenie koncoéw kabla pod zaciski

— Wykonanie pomiardw elektrycznych

— Wigczenie zasilania
Budowe linii nalezy wykonywac¢ zgodnie z normami i przepisami budowy oraz bezpieczenstwa i higieny pracy.
5.3. Rowy pod kable
Rowy pod kable nalezy wykonywaé¢ za pomocg sprzetu mechanicznego lub recznie w zaleznosci od warunkéw
terenowych i podziemnego uzbrojenia terenu, po uprzednim wytyczeniu ich tras przez stuzby geodezyjne. Wymiary
poprzeczne rowow uzaleznione sg od rodzaju kabli i ich ilosci uktadanych w jednej warstwie. Glebokosé rowu
okreslona jest gtebokoscig utozenia kabla wg p. 5.4.4 powiekszong o 10 cm, natomiast szerokos¢ dna rowu
obliczamy ze wzoru:
S=nd+(n-1)a+ 20 [cm]
gdzie: n -ilos¢ kabli w jednej warstwie,

d - suma s$rednic zewn. Wszystkich kabli w warstwie,

a - suma odlegtosci pomiedzy kablami wg tablicy 1.
Tablica 1. Odlegto$ci miedzy kablami utoZzonymi w gruncie przy skrzyzowaniach i zblizeniach

Najmniejsza dopuszczalna odlegtos¢ w

Skrzyzowanie cm

lub zblizenie pionowa przy | Pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu

Kabli elektroenergetycznych na napiecie znamionowe do 1 kV z kablami | 25 10

tego samego rodzaju lub sygnalizacyjnymi

Kabli sygnalizacyjnych i kabli przeznaczonych do zasilania urzadzen |25 mog3 sie stykac

oswietleniowych z kablami tego samego rodzaju

Kabli elektroenergetycznych na napiecie znamionowe do 1 kV z kablami

elektroenergetycznymi na napiecie znamionowe wyzsze niz 1 kV 50 10
Kabli elektroenergetycznych na napiecie znamionowe wyzsze niz 1 kV i

nie przekraczajace 10 kV z kablami tego samego typu 50 10
Kabli elektroenergetycznych na napiecie znamionowe wyzsze niz 10 kV | 50 25
Z kablami tego samego rodzaju

Kabli elektroenergetycznych z kablami telekomunikacyjnymi 50 50
Kabli réznych uzytkownikow 50 50
Kabli z mufami sgsiednich kabli’ - 25

5.4. Ukladanie kabli

5.4.1. Ogodlne wymagania

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposéb wykluczajgcy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie,
rozcigganie itp. Ponadto przy ukfadaniu powinny by¢ zachowane Srodki ostroznosci zapobiegajgce uszkodzeniu
innych kabli lub urzgdzen znajdujgcych sie na trasie budowanej linii.
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Zaleca sie stosowanie rolek w przypadku uktadania kabli o masie wiekszej niz 4 kg/m. Rolki powinny byc¢
ustawione w takich odlegtosciach od siebie, aby spoczywajgcy na nich kabel nie dotykat podioza. Podczas
przechowywania, ukfadania i montazu, kohce kabla nalezy zabezpieczyé przed wilgocig oraz wptywami
chemicznymi i atmosferycznymi przez:

— szczelne zalutowanie powtoki,

— nalozenie kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jak izolacja).

5.4.2. Temperatura otoczenia i kabla

Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz:

a) 4°C - w przypadku kabli o izolacji papierowej o powtoce metalowe;j,

b) 0°C - w przypadku kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych.

W przypadku kabli o innej konstrukcji niz wymienione w pozycji a) i b) temperatura otoczenia i temperatura

ukfadanego kabla - wg ustaleh wytwdrcy. Zabrania sie podgrzewania kabli ogniem.

Wzrost temperatury otoczenia utozonego kabla na dowolnie matym odcinku trasy linii kablowej powodowany przez

sgsiednie zrédta ciepta, np. rurocigg cieplny, nie powinien przekracza¢ 5°C.

5.4.3. Zginanie kabli

Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien byc¢

mozliwie duzy, nie mniejszy niz:

g) 25-krotna zewnetrzna srednica kabla - w przypadku kabli olejowych,

h) 20-krotna zewnetrzna srednica kabla - w przypadku kabli jednozytowych o izolacji papierowej i o powtoce
otowianej, kabli o izolacji polietylenowej i o powtoce polwinitowej oraz kabli wielozytowych o izolacji papierowej i
o powtoce aluminiowej o liczbie zyt nie przekraczajgcych 4,

i) 15-krotna zewnetrzna S$rednica kabla - w przypadku kabli wielozylowych o izolacji papierowej i o powtoce
otowianej oraz w przypadku kabli wielozytowych skrecanych z kabli jednozytowych o liczbie zyt nie
przekraczajgcych 4.

5.4.8. Uktadanie kabli bezposrednio w gruncie

Kable nalezy ukfada¢ na dnie rowu pod kable, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych przypadkach kable

nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci co najmniej 10 cm. Nie nalezy uktadaé kabli bezposrednio na dnie

wykopu kamiennego lub w gruncie, ktéry mogtby uszkodzi¢ kabel, ani bezposrednio zasypywac takim gruntem.

Kable nalezy zasypywaé warstwg piasku o grubosci co najmniej 10 cm, nastepnie warstwg rodzimego gruntu o

grubosci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig z tworzywa sztucznego. Odlegtos¢ folii od kabla powinna

wynosi¢ co najmniej 25 cm.

Grunt nalezy zageszcza¢ warstwami co najmniej 20 cm. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien osiggngc¢ co

najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01 [14]. Gtebokos¢ utozenia kabli w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do

zewnetrznej powierzchni kabla powinna wynosi¢ nie mniej niz:

— 70 cm - w przypadku kabli o napieciu znamionowym do 1 kV, z wyjgtkiem kabli utozonych w gruncie na
uzytkach rolnych,

— 80 cm - w przypadku kabli o napigciu znamionowym wyzszym niz 1 kV, lecz nie przekraczajgcym 15 kV, z
wyjatkiem kabli utozonych w gruncie na uzytkach rolnych,

— 90 cm - w przypadku kabli o napieciu znamionowym do 15 kV utozonych w gruncie na uzytkach rolnych,

— 100 cm - w przypadku kabli o napieciu znamionowym wyzszym niz 15 kV .

Kable powinny by¢ utozone w rowie linig falista z zapasem (od 1 do 3% dtugosci wykopu) wystarczajgcym do

skompensowania mozliwych przesunie¢ gruntu. Przy mufach zaleca sie pozostawi¢ zapas kabli po obu stronach

mufy, fgcznie nie mniej niz:

— 4 m - w przypadku kabli o izolacji papierowej nasyconej lub z tworzyw sztucznych, o napieciu znamionowym od
15 do 40 kV,

— 3 m - w przypadku kabli o izolacji papierowej nasyconej lub z tworzyw sztucznych, o napieciu znamionowym od
1 do 10 kV,

— 1 m - w przypadku kabli o izolacji z tworzyw sztucznych, o napieciu znamionowym 1 kV.

5.4.5. Uktadanie kabli na stupach linii napowietrznych

Przy kablowaniu odcinkdw linii napowietrznych, konieczne jest wprowadzenie kabla na ich stupy i potaczenie jego
zyt z przewodami napowietrznymi. Kabel nalezy chroni¢ rurg stalowg do wysokosci nie mniejszej niz 2,5 m od
powierzchni gruntu. Srednica wewnetrzna rury nie moze byé¢ mniejsza niz 1,5-krotna zewnetrzna $rednica
wprowadzanego kabla i jednoczesnie nie mniejsza niz 50 mm. Kabel na stupie powinien by¢ przymocowany do
jego scianki za pomocg uchwytdw o szerokosci réwnej co najmniej zewnetrznej jego srednicy. W przypadku
mocowania kabla bez opancerzenia, uchwyty powinny byé zaopatrzone w elastyczne wkiadki o grubosci co
najmniej 2 mm, a ksztalt uchwytéw powinien by¢ taki, aby kabel nie ulegt uszkodzeniu. W miejscach przejscia
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kabli przez szczeliny dylatacyjne, przejScia kabli z konstrukcji nosnej na filary i przyczétki oraz w miejscach
przejscia kabli z gruntu na wiadukty lub mosty, kable powinny mie¢ zapasy diugo$ci uniemozliwiajgce wystgpienie
w kablu naprezen rozciggajgcych. Nie powinno sie fgczy¢ kabli na wiaduktach i mostach.

5.5. Skrzyzowania i zblizenia kabli miedzy sobg

Skrzyzowania kabli miedzy sobg nalezy wykonywac¢ tak, aby kabel wyzszego napiecia byt zakopany gtebiej niz
kabel nizszego napiecia, a linia elektroenergetyczne lub sygnalizacyjna gtebiej niz linia telekomunikacyjna.

5.6. Skrzyzowania i zblizenia kabli z innymi urzagdzeniami podziemnymi

Zaleca sie krzyzowaC kable z urzgdzeniami podziemnymi pod katem zblizonym do 90° i w miare mozliwosci w
najwezszym miejscu krzyzowanego urzadzenia. Kazdy z krzyzujgcych sie kabli elektroenergetycznych i
sygnalizacyjnych utozony bezposrednio w gruncie powinien by¢é chroniony przed uszkodzeniem w miejscu
skrzyzowania i na dtugos$ci po 50 cm w obie strony od miejsca skrzyzowania. Przy skrzyzowaniu kabli z
rurociggami podziemnymi zaleca sie uktadanie kabli nad rurociggami.

Tablica 2. Najmniejsze dopuszczalne odlegtosci kabli utozonych w gruncie od innych urzgdzen podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna odlegtos¢ w cm

Rodzaj urzgdzenia podziemnego Pionowa przy skrzyzowaniu | pozioma przy
zblizeniu

Rurociggi wodociggowe, $ciekowe, cieplne, gazowe z|80" przy $rednicy rurociggu
gazami niepalnymi i rurociagi z gazami palnymi o ci$nieniu | do 250 mm i 150? 50
do 0,5 at
Rurociagi z cieczami palnymi przy srednicy 100
Rurociagi z gazami palnymi o ci$nieniu wyzszym niz 0,5 at | wiekszej niz 250 mm 100
i nie przekraczajgcym 4 at
Rurociggi z gazami palnymi o cisnieniu wyzszym niz 4 at BN-71/8976-31 [17]
Zbiorniki z ptynami palnymi 200 200
Czesci podziemne linii napowietrznych (ustdj, podpora, |- 80
odcigzka)
Sciany budynkéw i inne budowle, np. tunele, kanaty - 50
Urzgdzenia ochrony budowli od wytadowan | 50 50
atmosferycznych

1) dopuszcza sie zmniejszenie odlegtosci do 50 cm pod warunkiem zastosowania rury ochronnej

2) dopuszcza sie zmniejszenie odlegtosci do 80 cm pod warunkiem zastosowania rury ochronne.

5.7. Skrzyzowania i zblizenia kabli z drogami

Kable powinny sie krzyzowaé¢ z drogami pod katem zblizonym do 90° i w miare mozliwosci w jej najwezszym
miejscu. Przy utozeniu kabla bezposrednio w gruncie ochrona kabla od urzadzerh mechanicznych w miejscach
skrzyzowania z drogg, powinna odpowiadaé postanowieniom zawartym w tablicy 3.

Tablica 3. Dlugo$ci przepustow kablowych przy skrzyzowaniu z drogami i rurociggami

Rodzaj krzyzowanego obiektu Dtugosé przepustu na skrzyzowaniu

Rurocigg Srednica rurociggu z dodaniem po 50 cm
strony

z kazdej

szerokos¢ jezdni z kraweznikami z dodaniem po 50 cm
z kazdej strony

Droga o przekroju ulicznym z kraweznikami

szerokos¢ korony drogi i szerokosci obu rowéw do
zewnetrznej krawedzi ich skarpy z dodaniem po 100 cm
z kazdej strony

Droga o przekroju szlakowym z rowami
odwadniajgcymi

szerokos¢ korony drogi i szeroko$¢ rzutu skarp
nasypéw z dodaniem po 100 cm z kazdej strony od
dolnej krawedzi nasypu

Droga w nasypie

W przypadku przekrojow pétulicznych, z jednostronnym rowem lub jednostronnym nasypem - dtugosci przepustéw
nalezy ustala¢ odpowiednio wg ww. wzoréw. Najmniejsza odlegtos¢ pionowa miedzy gorng czescig ostony kabla a
plaszczyzng jezdni nie powinna by¢ mniejsza niz 100 cm. Odlegtos¢ miedzy goérng czescig ostony kabla a dnem
rowu odwadniajgcego powinna wynosi¢ co najmniej 50 cm.

Ww. minimalne odlegtosci od powierzchni jezdni i dna rowu mogg by¢ zwiekszone, gdyz dla konkretnego odcinka
drogi powinny wynika¢é z warunkéw okreslonych przez zarzad drogowy (uwzgledniajgcych projektowang
przebudowe konstrukcji nawierzchni lub pogtebienie rowu).

Kable nalezy uktadac poza pasem drogowym w odlegtosci co najmniej 1 m od jego granicy.
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Odlegtos¢ kabli od zadrzewienia drogowego (od pni drzew) powinna wynosi¢ co najmniej 2 m.

W przypadku niemoznosci prowadzenia linii kablowych poza pasem drogowym: na terenach zalewowych,
zalesionych lub zajetych pod sady, dopuszcza sie uktadanie ich w pasie drogowym na skarpach nasypdéw lub na
czesciach pasa poza korong drogi. Roboty przy ukfadaniu kablowych linii elektroenergetycznych na
skrzyzowaniach z drogami i na odcinkach ewentualnego wejscia linig kablowg na teren pasa drogowego przy
zblizeniach do drogi - wymagajg zezwolenia ze strony zarzgdu drogowego i nalezy je wykonywa¢ na warunkach
podanych w tym zezwoleniu, zgodnie z ustawg o drogach publicznych [25].

5.11. Ochrona przeciwporazeniowa

Metalowe gtowice kabli powinny byé potgczone z uziemieniami w sposéb widoczny. Powioki aluminiowe kabli
mog3a by¢ bezposrednio potgczone w rozdzielni z szyng zerowg lub uziemiajgca.

Pancerze i powtoki metalowe kabli oraz metalowe kadtuby muf powinny stanowi¢ nieprzerwany cigg przewodzacy
linii kablowe;.

5.12. Oznaczenie linii kablowych

Kable utozone w gruncie powinny by¢ zaopatrzone na catej dtugosci w trwate oznaczniki (np. opaski kablowe typu
OK. [18]) rozmieszczone w odstepach nie wiekszych niz 10 m oraz przy mufach i miejscach charakterystycznych,
np. przy skrzyzowaniach. Kable utozone w powietrzu powinny by¢ zaopatrzone w trwate oznaczniki przy gtowicach
oraz w takich miejscach i w takich odstepach, aby rozréznienie kabla nie nastreczato trudnosci. Na oznacznikach
powinny znajdowac¢ sie trwate napisy zawierajgce:

— symbol i numer ewidencyjny linii,

— oznaczenie kabla,

— znak uzytkownika kabla,

— znak fazy (przy kablach jednozylowych),

— rok utozenia kabla.

Trasa kabli utozonych w gruncie na terenach niezabudowanych z dala od charakterystycznych statych punktow
terenu, powinna byé oznaczona trwatymi oznacznikami trasy, np. stupkami betonowymi typu SD [19] wkopanymi w
grunt, w sposob nie utrudniajgcy komunikaciji. Na oznacznikach trasy nalezy umiesci¢ trwaly napis w postaci
0golnego symbolu kabla ,K”. Na prostej trasie kabla oznaczniki powinny by¢ umieszczone w odstepach okoto 100
m, ponadto nalezy je umieszcza¢ w miejscach zmiany kierunku kabla i w miejscach skrzyzowan lub zblizen.
Oznaczniki trasy kabli uktadanych w gruncie na uzytkach rolnych nalezy umieszczaé tak, aby nie utrudniaty prac
rolnych i stosowac takie oznaczniki, ktére umozliwig tatwe i jednoznaczne okreslenie przebiegu trasy kabla.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy przebudowie linii
kablowej. Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi
zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizowanych robét z dokumentacjg projektowa, SST, SST i PZJ. Materiaty
posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnosé z warunkami podanymi w specyfikacjach, mogg
by¢ przez Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania. Po
wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji Inzyniera. Wykonawca
powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktérg moze kontynuowac dopiero po
stwierdzeniu przez Inzyniera i ewentualnie przedstawiciela, odpowiedniego dla danego terenu Zaktadu
Energetycznego - zatozonej jakosci.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o jakosci lub atesty
stosowanych materiatdw. Na Zzgdanie Inzyniera, nalezy dokona¢ testowania sprzetu posiadajgcego mozliwosc
nastawienia mechanizmoéw regulacyjnych. W wyniku badan testujgcych nalezy przedstawic Inzynierowi swiadectwa
cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Rowy pod kable

Po wykonaniu rowéw pod kable, sprawdzeniu podlegajg wymiary poprzeczne rowu i zgodno$¢ ich tras z
dokumentacjg geodezyjna. Odchyltka trasy rowu od wytyczenia geodezyjnego nie powinna przekraczac 0,5 m.
6.3.2. Kable i osprzet kablowy

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentéw,
wedtug ktérych zostaty wykonane, na podstawie atestéw, protokétow odbioru albo innych dokumentow.

6.3.3. Uktadanie kabli

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce pomiary:
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gtebokosci zakopania kabla,
— grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,
odlegtosci folii ochronnej od kabla,

— stopnia zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru gruntu.

Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane wyniki mogg by¢ uznane za dobre, jezeli

odbiegajg od zatozonych w dokumentac;ji nie wiecej niz o 10%.

6.3.10. Sprawdzenie ciggtosci zyt

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonac¢ przy uzyciu przyrzadoéw o

napieciu nie przekraczajgcym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uznaé¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyty nie maja

przerw oraz jesli poszczegdlne fazy na obu kohcach linii sg oznaczone identycznie.

6.3.5. Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV, dokonujgc odczytu po

czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci. Wynik nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli rezystancja izolacji

Wynosi co najmniej:

— 20 MW/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego, o napieciu
znamionowym do 1 kV,

— 50 MW/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego, o napieciu
znamionowym wyzszym niz 1 kV oraz kablami elektroenergetycznymi o izolacji z tworzyw sztucznych,

— 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystanciji izolacji kabli wykonanych wg PN-76/E-90300 [6].

6.3.6. Proba napieciowa izolacji

Prébie napieciowej izolacji podlegajg wszystkie linie kablowe. Dopuszcza sie niewykonywanie proby napieciowej

izolacji linii wykonanych kablami o napieciu znamionowym do 1 kV. Probe napieciowg nalezy wykonac¢ prgdem

statym lub wyprostowanym. W przypadku linii kablowej o napieciu znamionowym wyzszym niz 1 kV, prad uptywu
nalezy mierzy¢ oddzielnie dla kazdej zyty.

Wynik proby napieciowej izolacji nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli:

— izolacja kazdej zyty wytrzyma przez 20 min. bez przeskoku, przebicia i bez objawdw przebicia czes$ciowego,
napiecie probiercze o wartosci rownej 0,75 napiecia probierczego kabla wg PN-76/E-90250 [4] i PN-76/E-90300
[6],

— warto$¢ prgdu uptywu dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300 MA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4 min.
badania; w liniach o dlugosci nie przekraczajgcej 300 m dopuszcza sie wartos¢ pradu uptywu 100 MA.

6.4. Badania po wykonaniu robét

W przypadku zadawalajgcych wynikow pomiardéw i badan wykonanych przed i w czasie wykonywania robot, na

wniosek Wykonawcy, Inzynier moze wyrazi¢ zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robdét.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w SST ,Wymagania ogdine”.

Obmiaru robét dokonac nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte w

czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera. Jednostkg obmiarowa dla linii kablowej jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w SST ,Wymagania ogélne”.

Przy przekazywaniu linii kablowej do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé Zamawiajgcemu

nastepujgce dokumenty:

— projektowg dokumentacje powykonawczg,
— geodezyjng dokumentacje powykonawczs,
— protokédty z dokonanych pomiaréw,

— protokéty odbioru robét zanikajgcych,

— ewentualng ocene robot wydang przez zaktad energetyczny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogélne”.

Pfatnos¢ za metr nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych materiatéw i wykonanych robot
na podstawie wynikow pomiardéw i badanh kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.
2. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

3. PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu znamionowym do
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60 kV. Ogdlne wymagania i badania.

4. PN-76/E-90250 Kable elektroenergetyczne o izolacji i powtoce metalowej na napiecie znamionowe
nie przekraczajgce 23/40 kV.

5. PN-76/E-90251 Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowej i powtoce metalowej. Kable o
powloce otowianej na napiecie znamionowe nie przekraczajgce 23/40 kV.

6. PN-76/E-90300 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych,
na napiecie znamionowe nie przekraczajgce 18/30 kV. Ogodlne wymagania i
badania.

7. PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

8. PN-76/E-90304 Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej
na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

9. PN-76/E-90306 Kable elektroenergetyczne o izolacji polietylenowej, na napiecie znamionowe

powyzej 3,6/6 kV.
10. PN-65/B-14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.
11. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

12. PN-b0/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego zastosowania.
13. BN-64/6791-02 Cegta budowlana petna.

14. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

15. BN-68/6353-03 Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

16. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.

17. BN-71/8976-31 Odlegtosci poziome gazociggéw wysokiego cisnienia od obiektéw terenowych.
18. BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewoddw i zyt (analogia).

19. BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe.

10.2. Inne dokumenty

24. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

25. Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialdow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i rozbidérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia
10.04.1972 .

26. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny
odpowiadaé urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz. U. Nr 81 z dnia
26.11.1990 r.

27. Zarzadzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974 r. w sprawie doboru przewodow i kabli
elektroenergetycznych do obcigzen prgdem elektrycznym.

28. Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985 r. Dz. U. Nr 14 z dnia 15.04.1985r.

ST 07.02 PRZYLACZE TELETECHNICZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna (ST) odnosi sie do wymagan wspoélnych dla robét objetych zaméwieniem o
nazwie jak w punkcie 1.1. ,Warunki ogélne”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujgcg podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do budowy linii przytagcza teletechnicznego
okreslone w przedmiarze robét

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami.”Wymagania ogdlne”.

1.4.1. Telekomunikacyjna linia kablowa miejscowa

Sie¢ abonencka obejmujagca linie kablowe od centrali bezposrednio do glowic, puszek lub skrzynek kablowych.
1.4.2. Dlugosé trasowa linii kablowej lub jej odcinka

Dtugos$¢ przebiegu trasy linii bez uwzglednienia falowania i zapasow kabla.

1.4.3. Dlugosc¢ elektryczna

Rzeczywista dtugos¢ zmontowanego kabla z uwzglednieniem falowania i zapaséw kabla.
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1.4.4. Falowanie kabla

Sposob uktadania kabla, przy ktérym dtugos¢ kabla uktadanego jest wieksza od dtugosci trasy, na ktoérej uktada sie
kabel.

1.4.5. Linia kablowa miedzycentralowa

Linia fgczagca dwie centrale lub centrale i koncentrator w jednej wydzielonej sieci miejscowe;j
1.4.6. Kablowa sie¢ miedzycentralowa

Uktad pewnej liczby linii kablowych miedzycentralowych.

1.4.7. Linia kablowa magistralna

Linia tgczgca centrale z szafkg kablowg magistralng

1.4.8. Kablowa sie¢ magistralna

Uktad pewnej liczby linii kablowych magistralnych.

1.4.9. Linia kablowa rozdzielcza

Linia tagczgca szafke kablowg na zakonczeniu linii kablowej magistralnej z puszkg kablowa.

1.4.10. Kablowa sie¢ rozdzielcza
Uktad pewnej liczby linii kablowych rozdzielczych.
1.4.11. Linia kablowa instalacyjna

Linia fgczaca puszke kablowg , skrzynke kablowg , stupek kablowy lub szafke kablowg z abonenckim gniazdkiem
telefonicznym.

1.4.12. Kablowa sie¢ instalacyjna

Czes¢ sieci abonenckiej obejmujgca linie miedzy puszkami kablowymi a aparatami telefonicznymi lub miedzy
szafkami (skrzynkami , stupkami) kablowymi a aparatami telefonicznymi w wypadku bezpos$rednich doprowadzen
kabli instalacyjnych z szafek kablowych do aparatow telefonicznych.

1.4.13. Kablowa sie¢ abonencka

Czes¢ sieci miejscowej na odcinku od centrali telefonicznej do aparatéw telefonicznych lub central telefonicznych
(abonenckich).

1.4.14. Lacze abonenckie
Zestaw przewodow i urzgdzen pomiedzy gniazdkiem abonenckim a przetacznicg centrali telefoniczne;.
1.4.15. Tor abonencki

Para zyt miedzianych w kablach potaczonych wzdtuznie , zawarta pomiedzy tgczéwkg przetgcznicy gtownej a
gniazdkiem abonenckim

1.4.16. Tor miedzycentralowy

Para zyt miedzianych w kablu miedzycentralowym zawarta pomiedzy tgczéwkami przetgcznicy gtéwnej dwoch
central lub centrali i koncentratora badz centrali abonenckiej w jednej wydzielonej sieci miejscowej.

1.4.17. Telekomunikacyjna linia dalekosiezna
Linia kablowa tgczgca ze sobg centrale roznych stref numeracyjnych
1.4.18. Telekomunikacyjna linia wewnatrzstrefowa

Linia kablowa tgczgca ze sobg centrale zlokalizowane wewnatrz jednej strefy numeracyjnej

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace roboét podano w SST ,Wymagania ogolne” .

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robot, powinien przedstawi¢ do aprobaty Inzyniera program
zapewnienia jakosci (PZJ).

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST ,Wymagania ogdine”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktdrych normy PN i BN przewidujg posiadanie
zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inzyniera.

2.2. Kable

Nalezy stosowac¢ kable typu: XzZTKMXpw.
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Pojemnosci kabla i jego lokalizacja wg Dokumentacji Projektowej. Kable powinny by¢ dostarczone na plac budowy
na bebnach drewnianych, ktérych wielkosci okreslone sg w normie PN-76/D-79353. Na jednej z tarcz bebna
powinna by¢ przymocowana tabliczka, na ktorej powinien by¢ podany typ kabla, jego diugosé, ciezar oraz
producent. Ministra Przemystu. Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach pokrytych dachem, na
utwardzonym podtozu.

2.3. Piasek

Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.

2.4. Folia

Dla ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac folie kalandrowang z uplastycznionego
polichlorku winylu, koloru pomaranczowego o grubosci 0,5 mm i szerokosci 20 cm. i napisem: ,UWAGA KABEL
TELEKOMUNIKACYJNY ”. Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

2.5.Zestawienie materiatow

PRZYLACZE TELEKOMUNIKACYJNE DO BUDKI TELEFONICZNEJ

1 | Skrzynka SWnz 10A kpl 1

2 |taczéwka 10p kpl 1

3 | Zamek Abloy (uzgodni¢ z przedstawicielem TPSA) kpl 1

4 | Kable XzZTKMXpw 4x2x0,5 m 51

5 | Tasma ostrzegawcza pomaranczowa m 31

6 | Piasek m3 1,2
7 |RuraRL22 m 15

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych roboét, zardbwno w miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych
oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac¢ akceptacje Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna
gwarantowac¢ wykonanie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet do wykonania linii kablowej

Wykonawca przystepujacy do przebudowy linii kablowej winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcych maszyn i sprzetu, gwarantujgcych wiadciwg jako$¢ robaot:

- ubijaka spalinowego,

- wciggarke mechaniczng do kabli,

- koparki jednonaczyniowej kotowej,

- innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, kidre nie wpltyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét. Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
kontraktem.

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przystepujgcy do przebudowy linii kablowej powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcych srodkéw transportu:

— samochodu skrzyniowego,

— samochodu dostawczego,

— przyczepy do przewozenia kabli,

— samochodu samowytadowczego.

Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Budowa linii kablowych

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST D-M.00.00.00.”"Wymagania ogdélne”, pkt. 5.

Przebudowe nalezy wykonywaé zachowujgc nastepujgca kolejnosé:
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- wybudowanie nowych odcinkéw linii kablowej,

- wykonanie podfgczenia nowych odcinkdw linii z istniejgcymi poza obszarem kolizji, przy zachowaniu ciggtosci
pracy poszczegdlnych obwoddw linii,

- zdemontowanie kolizyjnych odcinkdéw linii kablowych.

Roboty nalezy wykonywaé¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg ST, normami i przepisami budowy oraz
zaleceniami warunkéw technicznych.

Wykonawca ma obowigzek wykonania demontazu odcinkéw linii w taki sposéb, aby demontowane elementy nie
zostaly zniszczone i znajdowaly sie w stanie poprzedzajgcym demontaz. W przypadku niemoznosci
zdemontowania elementéw bez ich uszkodzenia. Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera i uzyska¢ od
niego zgode na ich uszkodzenie lub zniszczenie. Wykonawca moze pozostawié elementy linii bez demontazu, o ile
uzyska na to zgode Inzyniera.

Wykopy pozostate po demontazu elementéw linii, powinny by¢é zasypane gruntem ubijanym warstwami i
wyréwnane do poziomu terenu. Wskaznik zgeszczenia gruntu powinien osiggngé, co najmniej 0,97.

5.2. UKLADANIE KABLI W ZIEMI.

Kable ziemne sieci miejscowej powinny by¢ utozone réwnolegle do osi drogi i rownolegle do ciggéw innych
urzadzeh podziemnych.

Kabel ziemny powinien by¢ utozony w wykopie z falowaniem 0,3%, w gruntach statych, i 1,5% w gruntach
bagnistych.

Gtebokosc¢ utozenia kabla w ziemi powinna wynosic:

- 0,6m dla kabli rozdzielczych.

Przy ztgczach kablowych w ziemi, zapasy kabli nie powinny by¢ mniejsze od 1m.
5.3. ZAPASY KABLOWE.

Podczas uktadania kabla nalezy pozostawic¢ nastepujgce zapasy:
- przy ztgczach po 0,3 m z kazdej strony ztgcza
- przy przepustach kablowych po 1,5 m z kazdej strony przepustu

5.4. MONTAZ KABLI

Zigcza na kablach powinny odpowiada¢ wymaganiom normy ZN-96\TP. S.A.-027 . Nalezy stosowaé ostony
ztgczowe termokurczliwe wzmocnione wg normy ZN-96/TP. S.A.-031.
Do tgczenia zyt kabli nalezy stosowac fgczniki wypetnione spetniajgce wymagania normy ZN-96/TP. S.A.-030.

5.5. OZNACZENIE PRZEBIEGU KABLI.

W dokumentacji powykonawczej linii kablowej powinny by¢ zwymiarowane wzdtuz i poprzecznie:
- przebiegi kabli,

- potozenie ztgczy, przepustéw kablowych oraz zapaséw kabli.

Zwymiarowanie powinno by¢ wykonane do istniejgcych w terenie odcinkéw statych.

5.6. SKRZYZOWANIA Z DROGAMIL.

Na skrzyzowaniach z drogami o nawierzchni bitumicznej, kable nalezy ukfada¢ w kanalizacji teletechnicznej
wykonanej przed budowa linii kablowych a ujetej w ST D. 01.03.04./a lub w rurach PE uktadanych na gtebokosci
min 1,2 m od nawierzchni jezdni . Przepusty kablowe powinny by¢ uktadane prostopadle do jezdni z dopuszczalng
tolerancjg 150.

5.7. SKRZYZOWANIA | ZBLIZENIA Z NAPOWIETRZNYMI LINIAMI ELEKTROENERGETYCZNYMI.

Skrzyzowania i zblizenia telekomunikacyjnych linii kablowych z napowietrznymi liniami elektroenergetycznymi
powinny by¢ wykonane zgodnie z PN — 75/E — 0510

5.8. OCHRONA KABLA PRZED USZKODZENIAMI MECHANICZNYMI.

Kable uktadane bezposrednio w ziemi na catym swym przebiegu powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
mechanicznymi przez utozenie nad nimi tasmy ostrzegawczej w kolorze pomaranczowym z napisem ,Uwaga kabel
telekomunikacyjny” umieszczonej w potowie gtebokos$ci utozenia kabli.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST ,Wymagania ogdine”.

6.2. SPRAWDZENIE MATERIALOW.

Sprawdzenie materiatéw uzytych do budowy linii polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm lub
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dokumentéw oraz zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg i warunkami technicznymi .

6.3. SPRAWDZENIE WYMIAROW ELEMENTOW LINIL.

W celu stwierdzenia zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg nalezy sprawdzié:

- pomiary poprzeczne i wzdtuzne linii do punktéw przedmiarowych,

- glebokosci utozenia kabli, zabezpieczen od uszkodzen i elementéw ochrony linii.

Odchytki wymiarowe mozna uznaé za dopuszczalne, jezeli nie bedg mialy wplywu na prawidiowg eksploatacje
catych linii.

6.4. SPRAWDZENIE WYKONANIA ZBLIZEN | SKRZYZOWAN.

Polega na pomiarze tasmg mierniczg odlegtosci poziomych kabli od przeszkdd terenowych oraz ich prawidtowosci
zabezpieczenia mechanicznego.

6.5. SPRAWDZENIE OCHRONY KABLA PRZED USZKODZENIAMI MECHANICZNYMI.

Polega na sprawdzeniu utozenia nad kablami tasmy ostrzegawczej, jej szerokosci i odlegtosci od kabla, oraz na
sprawdzeniu utozenia nad ztgczami kablowymi przykryw betonowych.

6.6. SPRAWDZENIE PARAMETROW ELEKTRYCZNYCH LINII.

Nalezy wykonac¢ nastepujgce pomiary linii na zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg i BN-76/8984-17

- pomiar kabli na przerwy i zwarcia miedzy zytami,

- pomiar rezystanciji izolacji zyt i oston ochronnych,

6.7. OCENA WYNIKOW BADAN.

Przedstawione do odbioru telekomunikacyjne linie kablowe nalezy uzna¢ za wykonane zgodnie z wymaganiami
normy, jezeli sprawdzenia i pomiary podane w rozdziale 6 ST daty dodatni wynik.

Elementy linii, ktére w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaty ocene ujemng powinny by¢ wymienione lub
poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

Obmiaru robo6t dokonac nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte w
czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera. Jednostkg obmiarowg dla linii kablowej jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogodlne”, pkt.8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowanymi tolerancjami wg pkt.6. daty wyniki pozytywne

— projektowg dokumentacje powykonawcza,
geodezyjng dokumentacje powykonawcza,
— protokéty z dokonanych pomiardw,

— protokéty odbioru robét zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogéine”.

Pfatnos¢ za metr nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych materiatéw i wykonanych robot
na podstawie wynikow pomiardéw i badan kontrolnych.

9.1. Cena jednostki przedmiarowej.

Cena 1 km przebudowy kablowej miejscowej linii telekomunikacyjnej obejmuje:

- prace pomiarowe,

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie, dostarczenie i zmontowanie elementéw linii, zdemontowanie kolizyjnych odcinkéw linii,
- transport zdemontowanych materiatow

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- przeprowadzenie prob i uruchomienie przebudowanych linii,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu linii kablowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

ZN-96/TP S. A.-004 Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzgdzeniami
uzbrojenia terenowego.
Ogdlne wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-022 Przywieszki identyfikacyjne. Wymagania i badania.
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Instalacje elektryczne i niskopradowe

ZN-96/TP S.A.-026

Telekomunikacyjne linie kablowe.
Stupki oznaczeniowe i oznaczeniewo-pomiarowe.
Wymagania i badania.

ZN-96\TP. S.A.-027

Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe o
zytach metalowych.

ZN-96\TP. S.A.-028

Telekomunikacyjne sieci miejscowe.
Tory kablowe abonenckie i miedzycentralowe.

ZN-96\TP. S.A.-029

Telekomunikacyjne sieci miejscowe.
Telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji i
powtoce polietylenowej , wypetnione.

ZN-96\TP. S.A.-030

Telekomunikacyjne sieci miejscowe. tgczniki zyt

ZN-96\TP. S.A.-031

Telekomunikacyjne  sieci  miejscowe.  Ostony
zigczowe

ZN-96\TP. S.A.-032

Telekomunikacyjne sieci miejscowe. tgczéwki i
gtowice kablowe.

ZN-96\TP. S.A.-033

Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Obudowy
zakonczen kablowych.

ZN-96\TP. S.A.-034

taczéwki i zespoty taczéwkowe przetgcznicowe.
Wymagania i badania.

ZN-96\TP. S.A.-036

Telekomunikacyjne sieci miejscowe.
Urzadzenia ochrony ludzi i urzgdzen przed
przepieciami i przetezeniami.

ZN-96\TP. S.A.-037

Telekomunikacyjne sieci miejscowe.
Systemy uziemiajgce obiektow
telekomunikacyjnych.

PN-91/M-34501

Gazociaggi i instalacje gazownicze.
Skrzyzowania  gazociggow z  przeszkodami
terenowymi. Wymagania.

PN/T-01002 Stownictwo  telekomunikacyjne.  Teletransmisja
przewodowa.
Nazwy i okre$lenia.

PN/T-01003 Stownictwo telekomunikacyjne. Telefonia. Nazwy i

okreslenia.

BN-80/8939-17

Przeprowadzenie rurociggéw i kabli pod torami
kolejowymi.
Wymagania i badania.

BN-76/8984-16

Telekomunikacyjne linie przewodowe. SkrzyZzowania
z liniami kolejowymi. Ogélne wymagania.

PN-76/D-79353-

Bebny kablowe.

BN-68/6353-03-

Folia kalandrowana z PCV.
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