Ksiagzka Przedmiarow

1. Roboty demontazowe i przygotowawcze
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KNR 4-011 0211-03-050

Skucie nierownosci betonu przy gtebokosci skucia do 5 cm na scianach lub podtogach
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-02 0418-07-020

Demontaz pompy odsrodkowej 7 silniem do 100 kg - pompy prozniowe
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-02 0418-05-020

Demontaz zbiornika kondensatu o pojemnosci do 2000 dm3 - zamiennik
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-05 0223-01-020

Demontaz armatury i uzbrojenia pompowni Sciekéw - zamiennik
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5

Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNNR 8 0108-070-040

Demontaz rurociqgu z PCW tqczonego metodq klejenia,o srednicy 50 mm na Scianie
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3,141iL5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNNR 8 0222-080-040

Demontaz rurociqgu z PCW o srednicy 75-110 mm na scianach budynku
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNNR 8 0222-090-040

Demontaz rurociqgu z PCW o srednicy 125-160 mm na Scianach budynku
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-04 0302-05-060
Rozebranie zelbetowych taw, stop i fundamentow pod maszyny o grubosci (wysokosci) do 100

cm
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3,141i15
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-04 1101-03-060
Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy recznym zatadowaniu i wytadowaniu. Transport

gruzu samochodem dostawczym na odlegtos¢ 1 km
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3,141i15
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-04 1101-05-060
Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy recznym za- i wyladunku.Naktady uzupetniajqce
na kazdy dalszy rozpoczety km odlegt.ponad 1km samochodem ciezarowym

Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

1. Odwéz na odlegtosc 5 km
2. (5-1)*1,5
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KNR 4-03 1117-02-040
Demontaz przewodow kabelkowych o tqcznym przekroju zyt do 12 mm?2 z podtoza

drewnianego ze zdjeciem uchwytow,wykuciem kotkow lub odkreceniem Srub
Typ robot: Roboty dla inst. elektr.-STIL.2, I11.3,1L.4 i IL.5
Czynnos¢ robot: Montaz inst. elektr. i AKPiA -45310000-3 -ST I1.5

KNR 4-03 1120-08-020
Demontaz puszek z tworzyw sztucznych i metalowych kwadratowych o 3
wylotach,uszczelnionych z odtqczeniem przewodow o przekroju do 10 mm?2

Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Montaz inst. elektr. i AKPiA -45310000-3 -ST IL.5

KNNR 9 0201-060-020

Demontaz tablicy rozdzielczej o powierzchni ponad 0,5 m2
Typ robot: Roboty dla inst. elektr.-STIL.2, I11.3,1L.4 i IL.5
Czynnos¢ robot: Montaz inst. elektr. i AKPiA -45310000-3 -ST I1.5

KNR 4-01 0329-05-060
Wykucie otworéw w Scianach z cegiet o grubosci ponad 1/2 cegly na zaprawie

cementowej,dla otworéw drzwiowych i okiennych
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3,141iL5
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-01 0328-02-020

Zamurowanie przebi¢ w scianach z kamieni o grubosci do 40 cm - zamiennik
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

2. Roboty remontowe dla zbiornika podziemnego pompowni
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KNR 4-05 2121-06-060

Obiekty sieci kanalizacyjnych. Mechaniczne czyszczenie kanalizacji w obiektach
przemystowych. Czyszczenie zbiornikéw zamknietych - oproznienie zbiornika pompowni z
osadow

Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-02 0418-07-020

Demontaz pompy odsrodkowej 7 silniem do 100 kg - pompy ttoczne
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-05 0223-01-020

Demontaz armatury i uzbrojenia pompowni Sciekéw - zamiennik
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5

Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 7-07 0107-05-090

Montaz pomp odsrodkowych,zatapianych i gtebinowych z podwodnym silnikiem elektrycznym
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-011 1301-0801-020

Wymiana pokrycia przepompownii - zamiennik
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 2-05 0208-05-034
Montaz konstrukcji podpar¢, zawieszen i oston o masie elementu do 250 kg

Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3,141iL5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5
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KNR 7-09 2607-01-020

Montaz zaworow kotnierzowych - zamiennik
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNNR 9 0202-030-020
Wymiana skrzynki lub rozdzielnicy skrzynkowej o masie do 50 kg

3. Modernizacja stacji prozniowo-tlocznej P1 - cz. technologiczno-budowlana
Kod Stownika Zamowien: 45232423-3

24

25

26

27

28

29

30

31

32

(AW) KALK L.WLASNA-090

Dostawa wyposazenia stacji podcisnieniowo-cisnieniowej P1 - cz. technologiczna - zgodnie z

zatqcznikiem nr 1
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 7-07 0113-02-090

Montaz pomp prozniowych o masie 0,2 t
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3,141i15
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 7-07 9901-00-034

Materiaty pomocnicze z tablicy 9901 przyjete na 1 t montowanych urzqdzen
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

(AW) AW 0

Montaz urzqdzen przepompowni wraz z automatyka
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 2-18W 0112-02-020
Montaz ksztattek cisnieniowych PE,PEHD o polqczeniach zgrzewano-kotnierzowych (tuleje

kotnierzowe o srednicy zewnetrznej 110 mm na luzny kotnierz - zamiennik
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3,141iL5
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 2-18W 0110-04-171
Polqczenie rur polietylenowych,cisnieniowych PE,PEHD o srednicy zewnetrznej 110 mm
metodq zgrzewania czotowego - zamiennik

Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

1. 44+10
KNR 7-09 2901-01-040

Proby wodne rurociqgow o srednicy do 102 mm na cisnienie prébne do 4,0 MPa
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 7-08 0603-02-033

Konstrukcje wsporcze i nosne rézne o masie do 5 kg
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

(AW) AW 0
Rozruch technologiczny wraz z regulacjq

Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5
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KNR 2-17 0151-03-020
Podstawy dachowe kotowe typ B/III o Srednicach wylotéw do 400 mm w uktadach

bezkanatowych
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 2-17 0208-02-020

Wentylatory dachowe stalowe lub z PCW o masie do 42 kg i srednicy otworu ssqcego do 315

mm
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 2-17 0134-02-020

Przepustnice wieloptaszczyznowe prostokqtne typ A o obwodzie do 2400 mm
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3,141i15
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

4. Modernizacja stacji prézniowo-tlocznej P1 - cz. elektryczna i AKPiA
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(AW) KALK L. WEASNA-090
Dostawa wyposazenia stacji podcisnieniowo-cisnieniowej P1 - cz. elektryczna i AKPIA -

zgodnie 7 zatqcznikiem nr 2
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 7-08 0101-02-020

Uktad do pomiaru prozni bezposredni zdalny
Typ robot: Roboty dla inst. elektr.-STII.2, I1.3,11.4 i IL.5
Czynnos¢ robot: Montaz inst. elektr. i AKPiA -45310000-3 -ST IL.5

KNR 7-08 0103-02-020
Uktad do pomiarow przeptywu,roznicy cisnien lub poziomu z zastosowaniem miernika
pierwotnego zabudowanego bezposrednio w rurociqgu

Typ robot: Roboty dla inst. elektr.-STIL.2, I11.3,1L.4 i IL.5
Czynnos¢ robot: Montaz inst. elektr. i AKPiA -45310000-3 -ST IL.5

KNR 7-08 0604-01-040

Korytka wraz z pokrywami i elementami pomocniczymi
Typ robot: Roboty dla inst. elektr.-STII.2, I1.3,11.4 i IL.5
Czynnos¢ robot: Montaz inst. elektr. i AKPiA -45310000-3 -ST IL.5

KNR 7-08 0603-02-033

Konstrukcje wsporcze i nosne rozne o masie do 5 kg
Typ robot: Roboty dla inst. elektr.-STII.2, I1.3,11.4 i IL.5
Czynnos¢ robot: Montaz inst. elektr. i AKPiA -45310000-3 -ST I1.5

KNR 4-03 1201-04-177

Sprawdzenie i pomiary: oznaczenie przewodu zerowego
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3, 14115
Czynnos¢ robot: Przepompownie Sciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-03 1201-01-177

Sprawdzenie stanu izolacji induktorem
Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST 1.2, 1.3, 141 L5
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5

KNR 4-03 1206-01-108
Sprawdzanie i pomiary elektryczne obwodow sygnalizacyjnych

Typ robot: Roboty pomocn. dla ruro¢ - ST1.2,1.3,141i15
Czynnos¢ robot: Przepompownie $ciekéw-45232423-3 - ST 1.5
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