ZAWARTOSC OPRACOWANIA

DOKUMENTY FORMALNE

1. Oswiadczenie o kompletno$ci opracowania.
2. Zlecenie z dnia 10.09.2007 Urzedu Gminy Bojszowy na opracowanie projektu
budowlanego modernizacji pompowni prézniowo ttocznej P1 w miejscowosci
Bojszowy przy ul. Kosmonautow.

3. Uzgodnienie z Urzedem Gminy Bojszowy

4. Uprawnienia projektanta.

5. Zaswiadczenie o wpisie na liste OIIB.

CZESC OPISOWA

1. POdStawa OPIaCOWANIA .....ccuueeeiuieeeiieeeiieeiieeeeieeeeteeesiteeetaeestaeessbeeessseeensseeesseeasseesnsneesnsnenns 2

2. Przedmiot 1 ZaKI€S OPTACOWAMIA.....cccueerrureeriiieeeiiieeniieeeiteesieeesteeesibeeesateesateesnbeesbeeesbeeenns 2

3. Opis istniejacej pompowni ProZniowo tHOCZNE]. .....ccuuvieiuieeeiiieiiiieeieeeiee e 2

4. Opis projektowane] MOAEINIZACTT «....eerureeriiieeriieeiiieerite ettt ettt e e e s e s e e es 3
4.2. Wymiana pomp ProZnioWYCH ....cccuiiiiiiiiiiiieiiiieeiee ettt saee e 3
4.3. Panel sterowniczy Z KOmpUterem SEIUJACYIM. ..cevuveeeruvieeriieeeiiieeiteeeiteeeireesieeesieeesieeenns 4
4.5. Automatyczne jednostki NAPOWICIIZAJACE. ....cvveeevrieriieeeiieerieeeiieeeveeeireeeireeeaeeesaee e 5

5. RODOUY LOWAIZYSZACE. ... eeeieiiiiiiiieiiite ettt ettt ettt ettt et sat e et ee st e e s bt e e sbbeesabeeesabeeenas 6

6. UWAZE KONICOWE...cccuiiiieiiieiiieeeieeeeiteeetee et e ette e et e e steeesstaeesnsaeenssaeenssaesssaeansseeansseesnseeessnenns 6

7. Wytyczne do opracowania planu DIOZ ..........coecueiiiiiiiiiiiiiieiiieeiee e 6

8. Przedmiar TODOL ....cc..oiiiiiiiiiie ettt ettt sttt e e eas 9

CZESC RYSUNKOWA

Rys. 1 - Orientacja 1:20 000

Rys. 2 - Plan sytuacyjny 1:1000

Rys. 3 - Zagospodarowanie dziatki pompowni P1 1:250

Rys. 4 - Rzut i przekroje pompowni 1:100

Rys. 5 - Schemat technologiczny

Rys. 6 - Konstrukcja wsporcza pompy prézniowej 1:25

Rys. 7 - Schemat szafy sterowniczej - schemat

Rys. 8 - Charakterystyka pompy prézniowe;

Rys. 9 - Karty katalogowe urzadzen

przy ul. Kosmonautéw



OPIS TECHNICZNY

do projektu budowlano wykonawczego modernizacji pompowni prézniowo ttocznej w

Bojszowach przy ul. Kosmonautéw

1. Podstawa opracowania

warunki techniczne do wykonania projektu modernizacji pompowni prézniowo

ttocznej

aktualna mapa do celéw projektowych,
inwentaryzacja budynku i urzgdzen
obowigzujgce normy i normatywy techniczne.

wjzja lokalna w terenie

2. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt budowlano wykonawczy modernizacji

pompowni prézniowo ttocznej P1, obstugujacej sie¢ kanalizacji podcisnieniowej w
miejscowosci Bojszowy. Pompownia zlokalizowana jest w Bojszowych przy
ul. Kosmonautow.

A A

W zakres modernizacji objetej niniejszym projektem budowlanym wchodza;:

Roboty demontarzowe 1 kpl.
dostawa i montaz pomp prézniowych: 3 szt.
dostawa i montaz panelu sterowania 1 kpl.
Modernizacja instalacji wentylaciji 1 kpl.
Roboty towarzyszace 1 kpl.

3. Opis istniejacej pompowni prozniowo ttoczne;.

Pompownia prézniowo ttoczna stanowi budynek parterowy o wymiarach

3,2 x 4,2 m. Pompownia zlokalizowana jest przy skrzyzowaniu ulic Kosmonautéw i
Gaikowej na dziatce nr 324. Pompownia obstuguje sie¢ kanalizacji podcisnieniowej w
Bojszowach. Wytwarzane podcisnienie w zakresie 300-400 kPa jest niewystarczajgce
do transportu $ciekow ze wszystkich studzienek podcisnieniowych na terenie
przynaleznym tej przepompowni.
Pompownia wyposazona jest w:
— pompy prézniowe Robuschi o wydajnosci 400 m®h z silnikami 11,0 kW. Sa to
pompy z pierscieniem wodnym. Do pracy potrzebujg wody o niskiej twardosci oraz
temperaturze nie wyzszej niz 20°C. Zainstalowane sg dwie pompy, z ktérych jedna
jest pompa rezerwowaq.
— Zbiornik podci$nieniowy o objetosci 16 m°, stalowy, zabezpieczony przed korozjg
chemoutwardzalnymi powtokami epoksydowymi. Zbiornik umieszczony jest na
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terenie pompowni pod powierzchnig terenu, poza budynkiem. Nad powierzchnie
ziemi wystaje jedynie wtaz rewizyjny-otoczony jest pierscieniem betonowym i
przykryty pokrywa drewniang. Do zbiornika przytaczone sg kolektory sieci
kanalizacji podcisnieniowe;j.

— Pompy ttoczne firmy Flygt typu CP HT 3127. Sg to pompy zatapialne, o wolnym
przelocie 76 mm, przeznaczone do transportu sciekow.

— Panel z komputerem sterujacym znajduje sie w budynku pompowni. W panelu
znajduja sie zabezpieczenia elektryczne oraz sterowanie dla wszystkich urzadzen
technologicznych. Komputer oparty jest o sterownik firmy SAIA. Stany pracy oraz
awarii poszczegdlnych urzadzen sygnalizowane sg lampkami sygnalizacyjnymi na
zewnetrznej obudowie panelu.

Pompownia prézniowo ttoczna obstuguje sie¢ kanalizacji podcisnieniowej sktadajaca
sie z rurociggdw wykonanych z polietylenu o srednicach nominalnych 110, 125, 140,
160 oraz 200 mm o tacznej dtugosci 8475 m.

Sie¢ wyposazona jest w 123 studzienki zaworowe. Kazda studzienka zaworowa
potaczona jest z siecig rurociggiem PE 90 o tacznej dtugosci 1022 m.

4. Opis projektowanej modernizaciji
4.1. Charakterystyka przedsiewziecia

Wizja lokalna wraz z pracownikami obstugi pozwolita ustali¢ niedomagania i
niedogodnosci eksploatacyjne istniejgcego uktadu: pompownia prézniowo ttoczna —
sie¢ podcisnieniowa. Wydane warunki odzwierciedlajg sugestie oraz zalecenia co do
zakresu i sposobu przeprowadzenia modernizacji pompowni prézniowo ttocznej.
Projektowana modernizacja ma na celu:

« zwiekszenie wytwarzanego podcisnienia dla lepszej pracy zaworéw
podcisnieniowych oraz poprawienia hydrauliki sieci podcisnieniowej,
« zwiekszenie wydajnosci pompowni o0 15-25 % dla zapewnienia mozliwosci
realizacji nowych podtaczen do sieci
« wyeliminowanie wody jako medium technologii wytwarzania podcisnienia
« wprowadzenia lepszej kontroli nad urzadzeniami technologicznymi z
mozliwoscig monitoringu ich pracy,
« poprawienie wentylacji budynku.
Projektowana modernizacja obejmuje pompownie prézniowo ttoczna, jednak dla
osiggniecia najlepszego efektu zbierania $ciekdw nalezy we wskazanych studzienkach
zaworowych zainstalowa¢ automatyczne jednostki napowietrzajace.

4.2. Wymiana pomp prozniowych

Projektuje sie pompy prézniowe olejowe o wydajnosci 250 m®/h, zapewniajace
uzyskiwanie podcisnienia 600 kPa. Niezbedna ilos¢ pomp — 3 szt. Dwie pompy bedg
pompami zasadniczymi, natomiast trzecia stanowi pompe rezerwowa. Pompy bedg
pracowaty sekwencyjnie tak wiec okresowo pompa rezerwowag bedzie kolejna pompa
zainstalowana z pompowni. Zapewni to wiekszg zywotnos¢ pomp, wymiane oleju we
wszystkich pompach jednoczes$nie oraz jednakowe zuzycie wszystkich pomp. Pompy
wyposazone sg w silniki 5,5 kW.

Pompy nalezy zainstalowa¢ na stalowej ramie: dwie pompy na nizszym poziomie,
trzecig pompe na wyzszym. Montaz pomp zgodnie z zatgczonymi rysunkami.
Pompy sterowane beda wielkoscig podcisnienia panujacego w sieci podcisnieniowe;.
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Zataczenie pomp nastapi przy podcisnieniu 400 kPa, wytaczenie przy podcisnieniu 600
kPa. Pompy podstawowe bedg zatagczaty sie kolejno. W przypadku gdy podcisnienie
nie zostanie osiggniete w odpowiednim czasie, wtgczy sie pompa rezerwowa.

Po uptywie okreslonego czasu pracy wszystkich pomp prézniowych nastapi wytaczenie
pomp proézniowych i sygnalizacja awarii.

Obstuga pomp ogranicza sie do wymiany oleju zgodnie z instrukcjg obstugi.

Obliczenia wymaganej ilosci pomp prézniowych:

Zalozenia:

— ilos¢ mieszkancéw 3215 MK

— dobowe zuzycie wody na 1 mieszkanca 80-120 dm®MK/d

— materiat rur PE SDR 17

— dtugosc¢ sieci podcisnieniowejdn 110 —dn 200 8475 m

— dtugosc przykanalikéw podcisnieniowych 1022 m

— ilo$¢ studni zaworowych 123 szt

— zbiornik podcisnieniowy 16 m3 1 szt

Wymagana wydajnos¢ pomp prozniowych 348 m*h

Dobrano pompy prézniowe 250 m®h, 5,5 kW 3 szt. (2 pracujgce + 1 rezerwowa)

4.3. Panel sterowniczy z komputerem sterujacym.

Projektuje sie modernizacje panelu sterowniczego z zachowaniem mozliwosci
sterowania automatycznego i recznego. Panel bedzie wyposazony w komputer
sterujacy na bazie urzadzen firmy SIEMENS.

Informacje sterujgce zbierane przez komputer to :

- osiggniecie zadanej wielkosci podci$nienia

- osiggniecie okreslonego poziomu napetnienia zbiornika podcisnieniowego
praca poszczegoélnych urzadzen technologicznych

awaria urzadzen technologicznych

awaria zasilania

W szafie zainstalowany bedzie modut do bezprzewodowej transmisji danych o stanach
awaryjnych urzadzehn pompopwni:

— awaria pomp prézniowych

— awaria pomp ttocznych

— przekroczenie poziomu sciekéw w zbiorniku

— przekroczenie limitu czasu pracy pomp prézniowych( awaria zaworu)

4.4. Wentylacja.

W celu usprawnienia dziatania wentylacji oraz zapewnienia nie przekroczenia
temperatury 35°C wewnatrz pompowni projektuje sie wentylacje mechaniczng z
wentylatorem wyciagowym o wydajnosci 2610 m®h. Wentylator bedzie umieszczony
pod stropem pomieszczenia pompowni. Wyrzut powietrza bedzie realizowany przez
wyrzutnie scienng. Nawiew natomiast bedzie sie odbywat przez zaluzje scienng z
przepustnicg automatyczng umieszczong w $cianie za pompami préozniowymi.
Obliczenia wymaganej wydajnosci wentylatoréw ze wzgledu na ilos¢ ciepta
wydzielanego przez pompy prézniowe:
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Dane:

Pompy prézniowe 250 m3/h 3 szt 16,5 kW
Pompy ttoczne 0 szt 0 kW
Rurociag wylotowy pomp prézniowych 5mb PCV 160 0,28 kW
0 mb PCV 200 0 kW
Sterowanie 1 kpl. 0,2 kW
Monitoring 0 kpl. 0 kW
Lacznie dla pompowni 16,98 kW
Zyski ciepta przy wspétczynnikach 3735,69 kcal/h
wsp. sprawnosci silnikéw el. 0,85
wsp. wykorzystania mocy pomp prézniowyc 0,8
wsp. wykorzystania mocy pomp ttocznych 0,7
wsp. obcigzenia 0,9
wsp. jednoczesnosci 1
wsp. przyswajania ciepta 0,3
llos¢ powietrza do odprowadzenia zyskow ciepta 1506,33 m3/h

Dobrano uzbrojenie otworéw wentylacyjnych:

- czerpnia typu A 400x600 z przepustnicg wieloptaszczyznowg JUWENT typu
PWN 400x600 — NE wyposazong w sitownik 8 N/m,

- wentylator WOS 300 oraz zaluzje wieloptaszczyznowg grawitacyjng RKZ 300
firmy DOSPEL.

Sterowanie pracg wentylatorow bedzie realizowane przez termostat TK-1 firmy
VENTURE INDUSTRIES. Termostat ten zapewni zatagczenie wentylatora po
osiggnieciu zaprogramowanej temperatury powietrza wewnatrz pompowni. Ponadto
wentylator mozna bedzie uruchomic wigcznikiem umieszczonym na zewnatrz budynku.

4.5. Automatyczne jednostki nhapowietrzajace.

W celu usprawnienia dziatania sieci podcisnieniowej oraz zapewnienia
optymalnych warunkdw pracy sieci podcisnieniowej nalezy w studzienkach
zainstalowac automatyczne jednostki napowietrzajace.

Lokalizacja automatycznych jednostek napowietrzajgcych zostanie ustalona
podczas rozruchu pompowni. Przewiduje sie koniecznos¢ zakupu 3 szt. Jednostek
napowietrzajgcych.

Praca automatycznych jednostek napowietrzajacych polega na otworzeniu zaworu
podcisnieniowego w celu wprowadzenia dodatkowej porcji powietrza atmosferycznego
do sieci podcisnieniowej w celu przedmuchania fragmentu sieci. Dziatanie
automatycznej jednostki napowietrzajacej zostaje zainicjowane, gdy podcisnienie w
sieci zmniejszy sie do okreslonego poziomu. Dzieki przedmuchaniu sieci podci$nienie
zostaje szybko odbudowane do wymaganego poziomu.

Schemat podtaczenia automatycznej jednostki napowietrzajgcej przedstawiono w
czesci rysunkowe.

Jednostka napowietrzajgca wyposazona jest w zasilanie bateryjne. Obstuga
urzgdzenia polega na wymianie zuzytych baterii.
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5. Roboty towarzyszace

W ramach rob6t towarzyszacych nalezy dokonac¢ czyszczenia zbiornika
podcisnieniowego z nagromadzonych osaddw oraz dokonaé przegladu i serwisu
(ewentualnej wymiany pomp i armatury) oraz dokona¢ wymiany pokrywy drewnianej
na nowg (drewniang lub metalowa).

Aby dokona¢ montazu projektowanych urzadzen nalezy zdemontowac
istniejace urzadzenia:
— pompy prézniowe Robuschi
uktad zasilania wodg technologiczng
— panel sterujacy
— urzadzenia wentylacji grawitacyjne;

Do podtaczenia pomp prézniowych z istniejacymi przewodami nalezy wykonac

kolektory zgodnie z rysunkami. Po stronie ssawnej pomp prézniowych kolektory
nalezy wykonac z PVC, po stronie wylotowej z PE odpornego na podwyzszong
temperature.

6. Uwagi koncowe

Cato$¢ robo6t wykonac zgodnie z obowigzujacymi Polskimi Normami i przepisami w
tym zakresie.
Roboty montazowe orurowania wykona¢ zgodnie z wytycznymi producentdw rur.
Catos¢ prac wykonac¢ pod nadzorem pracownikéw firmy dostarczajacej urzadzenia
technologiczne.
Odbiory rob6t nalezy przeprowadzi¢ w oparciu 0 normy :
— PN-EN 1091:2002 Sieci kanalizacji podcisnieniowej.
— Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robét Budowlano — Montazowych.
Czes¢ V — Instalacje elektryczne 1973 r..

7. Wytyczne do opracowania planu bioz

7.1 Zakres robot
Zakres robdt obejmuje modernizacje pompowni prézniowo ttocznej dla miejscowosci
Bojszowy.

7.2 Istniejace obiekty budowlane
W miejscowosci Bojszowy w 1998 roku wybudowano sie¢ kanalizacji podcisnieniowe;j
wraz z pompownig prézniowo ttoczng obstugujaca sie¢ kanalizacji sanitarnej.

7.3 Kolejnos¢ wykonywania poszczegodlnych robét oraz zagrozenia wystepujace
przy ich wykonywaniu

— zagospodarowanie placu budowy

Teren robdt powinien by¢ skutecznie zabezpieczony przed osobami postronnymi.

Dla pojazdéw uzywanych w trakcie wykonywania rob6t budowlanych nalezy
wyznaczy¢ i oznakowac miejsca postojowe na terenie budowy.

Instalacje rozdziatu energii elektrycznej powinny by¢ zaprojektowane i wykonane oraz
utrzymywane i uzytkowane w taki sposéb, aby nie stanowity zagrozenia pozarowego
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lub wybuchowego, lecz chronity pracownikéw przed porazeniem pragdem
elektrycznym. Roboty zwigzane z podtgczeniem, sprawdzaniem, konserwacjq i
naprawg instalacji i urzadzen elektrycznych moga by¢ wykonywane wytacznie przez
osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia.

Nalezy zorganizowa¢ miejsca sktadowania materiatow do wbudowania oraz
materiatébw z demontazu.

Nalezy zapewni¢ drogi komunikacyjne o szerokosci zapewniajacej bezpieczne
transportowanie materiatow.

— roboty demontazowe wewnatrz pompowni
Roboty demontazowe polegajg na usunieciu zbednych urzadzen technologicznych
z budynku pompowni. Podczas rob6t demontazowych nalezy odtaczy¢ napiecie
zasilajace urzadzenia elektryczne oraz odcig¢ doptyw wody technologiczne;.
Poszczegdline elementy nalezy systematycznie demontowac i transportowaé¢ na
wyznaczone miejsce sktadowania materiatéw z demontazu.
Zagrozenia wystepujace przy robotach montazowych:
— porazenie pradem w przypadku nie odtgczenia przewoddw zasilajgcych
— przygniecenie przez pompy, zbiornik oraz elementy konstrukcyjne i
technologiczne
— upadek z wysokosci przy demontazu instalacji wentylacji
— uszkodzenie skéry lub oczu przy przecinaniu lub odkrecaniu

— roboty montazowe
Podczas rob6t montazowych zostang zainstalowane pompy, urzadzenia
wentylacji oraz panel sterujgcy.
Zagrozenia wystepujace podczas rob6t montazowych:
— porazenie pradem
— przygniecenie przez pomp lub elementy konstrukcyjne i technologiczne
— upadek z wysokosci przy montazu instalacji wentylacji
— uszkodzenie bton sluzowych lub oczu w kontakcie z betonem
— uszkodzenie skéry lub oczu podczas przecinania elementéw z PVC
— popazenie podczas wiercenia lub zgrzewania
— Proby, odbiory i rozruch technologiczny
Po zakonczeniu rob6t montazowych instalacje technologiczne nalezy sprawdzié¢
poprawnos$¢ zainstalowania urzgdzen, poddac probie szczelnosci oraz dokonac
probnego rozruchu technologicznego. Po pozytywnym zakonczeniu préb i
odbioréw nalezy wykonac rozruch technologiczny.
Zagrozenia wystepujgce podczas prob i rozruchu:
— porazenie prgdem
— uszkodzenie ciata przez niezabezpieczone elementy wirujgce

7.4 Instruktaz pracownikéw przed przystapieniem do robét

Szkolenia w dziedzinie bezpieczehstwa i higieny pracy dla pracownikéw
zatrudnionych na stanowiskach robotniczych, przeprowadza sie jako:

- szkolenie wstepne,

- szkolenie okresowe.

Szkolenia wstepne ogdélne (,instruktaz ogoélny”) przechodzg wszyscy nowo
zatrudniani pracownicy przed dopuszczeniem do wykonywania pracy.

Szkolenie wstepne na stanowisku pracy (,Instruktaz stanowiskowy”) powinien
zapoznac¢ pracownikdéw z zagrozeniami wystepujacymi na okreslonym stanowisku
pracy, sposobami ochrony przed zagrozeniami, oraz metodami bezpiecznego
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wykonywania pracy na tym stanowisku.

Pracownicy przed przystgpieniem do pracy, powinni byé zapoznani z ryzykiem
zawodowym zwigzanym z pracg na danym stanowisku pracy.

Fakt odbycia przez pracownika szkolenia wstepnego ogdlnego, szkolenia
wstepnego na stanowisku pracy oraz zapoznania z ryzykiem zawodowym,
powinien by¢ potwierdzony przez pracownika na piSémie oraz odnotowany w aktach
osobowych pracownika.

Nie wolno dopusci¢ pracownika do pracy, do ktérej wykonywania nie posiada
wymaganych kwalifikacji lub potrzebnych umiejetnosci, a takze dostatecznej
znajomosci przepiséw oraz zasad BHP.

7.5 Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom
wynikajacym z wykonywania robét budowlanych

Bezposredni nadz6r nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy
sprawuje kierownik budowy.

przyczyny organizacyjne powstania wypadkow przy pracy:
1. nieprawidtowy podziat pracy lub rozplanowanie zadan
2. niewtasciwe polecania przetozonych
3. brak nadzoru
4. brak instrukcji postugiwania sie czynnikiem materialnym
5. tolerowanie odstepstw od zasad BHP
6. brak lub niewtasciwe przeszkolenie w zakresie BHP
7. dopuszczenie do pracy pracownika z przeciwwskazaniami lub bez badan
lekarskich

przyczyny techniczne powstania wypadkdw przy pracy
1. uzywanie niesprawnych maszyn lub narzedzi
2. uzycie materiatbw o nieodpowiednich wifasciwosciach, zastepczych Ilub
niewtasciwie transportowanych lub przechowywanych
3. niewlasciwe zainstalowanie
4. ukryte wady materiatowe

Opracowat:
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8. Przedmiar robot
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